FELHASZNALOI UTMUTATO

SynScan Dobson tavcsovek 20-25-30-35-40 cm




FELKESZULES AZ OSSZEALLITASRA

Ez a felhasznal6i kézikonyv minden, a fed8lapon feltlintetett modellre érvényes. Az utmutatéban minden esetben
kévesse az On éltal megvasarolt modellre vonatkozo részeket. Az dsszeallitas megkezdése elétt érdemes egyszer
figyelmesen atolvasni a teljes leirast. A tavcsovet célszerli - a megfelel6 megvilagitas miatt - nappal 6sszeszerelni.
Biztositson elegend6en nagy terlletet az dsszes alkatrész kicsomagolasahoz.

A leiras nagy gonddal, minden részletre kiterjed6en készilt, de el6fordulhatnak kisebb eltérések és hianyossagok,

melyeknek oka, hogy a gyartd elézetes figyelmeztetés nélkil kisebb mdédositasokat eszkdzolhet a termékekben. A
mindenkorilegfrissebb informaciok a gyarté honlapjan megtalalhatok (http://www.skywatchertelescope.net/)
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Alkatrészjegyzék
Alkatrész 20 és 25cm 30 cm 35és 40 cm
modell modell modell
Zsamoly kerek alaplemeze 1db 1db 1db
Jobb oldali zsamolyfal 1db 1db 1db
Bal oldali zsamolyfal 1db 1db 1db
Zsamoly elulsé oldala 1db 1db 1db
Okulartart6 / sullyesztett feji csillagcsavarok 1db/3db 1db/3db 1db/3db
Labak / sullyesztett feji csillagcsavarok (ezUst szind) 3db/3db 3db/3db 3db/3db
Fogantyu 3db 3db 2db
Merevit6lap - nincs - 2db 2db
imbuszcsavar M5x60 QY= 8 db 8 db - nincs -
Nagy alatét M5 csavarokhoz o 8 db 8 db - nincs -
Laposfejii imbuszcsavar 7x50 &g 6 db 12 db 6 db
Imbuszcsavar M8x25 @“‘W 6 db 6 db 4 db
Tubus régzitécsavarja @‘}- - 1db 1db 1db
Imbuszkulcsok (2mm, 4mm, 6mm) 1-1 db 1-1 db 1-1 db
Csillagcsavarhuzé 1db 1db 1db
Rdégzitécsavarok és alatétek E~\\_, - = - nincs - - nincs - 12 db
FIGYELMEZTETES!

<1, SOHA NE NEZZEN A NAPBA TAVCSOVEVEL! A NAP INTENZIV FENYE MARADANDO
< SZEMKAROSODAST OKOZ. ANAPOT CSAK MEGFELELO SZORON KERESZTUL ESZLELJE. A
/MY HASZNALHATO SZUROKKEL KAPCSOLATBAN KERJEN FELVILAGOSITAST A TAVCSO
FORGALMAZOJATOL. SOHA NE HASZNALJON AZ OKULAR ELE HELYEZHETO SZUROKET. NE
HASZNALJA A MUSZERT A NAP KEPENEK KIVETITESERE, A TUBUSBAN FELGYULEMLO HO
KAROSITHATJAA TAVCSOVET.



Alaplemez osszeallitasa

14b alaplemez (alsé oldal)

20,25 és 30 cm-es modellek

Oldallemezek és eliils6 oldal 6sszeallitasa

Jobb oldal

(20 és 25cm)

fogantyd jobb oldali zsamolyfal
Bal oldal

(20 és 25 cm) Keresse meg a kézivezérld tartojat. A
mellékelt két csavarral rogzitse a magassagi motor
dobozéhoz.
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okulartartd ellls6 oldallemez

(30 cm)

;' merevitélap
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7x50-es laposfejl imbuszcsavarok

(30 cm) Keresse meg a kézivezérld tartojat. A
mellékelt két csavarral rogzitse a magassagi motor

dobozahoz. L
Ty ? merevitblap

7x50-es laposfejl imbuszcsavarok

fogantyu



Zsamoly Osszeallitasa

(20 és 25cm)

M5x60-as imb

nagy alatét az

azimut-

r
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7x50-es laposfeji
imbuszcsavarok

M5x60-as
imbuszcsavarok

nagy alatét az
M5-6s csavarhoz

ellls6 oldallemez

jobb oldali lemez

(30 cm)

jobb oldali lemez

M5x60-as imbuszcsavarok
uszcsavarok

M5-6s csavarhoz nagy alatét az M5-6s csavarhoz

motor doboza azimut-motor doboza

magassagi motor doboza

bal oldali lemez / _
bal oldali lemez

M5x60-as

imbuszcsavarok M5x60-as

imbuszcsavarok

' na latét

. hagy alatet az

I M5-0s csavarhoz

nagy alatét az
M5-6s csavarhoz

(30 cm)

7x50-es laposfeji
imbuszcsavarok

M5x60-as
imbuszcsavarok L

~
~
~

AL |
/ N
nagy alatét az h
M5-6s csavarhoz

7x50-es laposfeji

imbuszcsavarok ellils® oldallemez

7x50-es laposfeji
imbuszcsavarok



39 €s 40 cm-es modellek

Alaplemez 6sszeallitasa

lab alaplemez (als6 oldal)
Oldallemezek és eliils6 oldal osszeallitasa

Jobb oldal Bal oldal

Keresse meg a kézivezérl6 tartojat. A
mellékelt két csavarral régzitse a
magassagi motor dobozahoz.

.’ v 7 merevitélap
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7x50-es laposfejl imbuszcsavarok %
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Eliils6 oldal
Ty
. ; ; Csavarja be a
Lo [ — rogzitécsavarokat és
i - alatéteket az oldallapokra
__1 és az elllsé oldalra az
: abranak megfelelden, a
| G— teljes zsamoly
Lk 0 | Osszeallitasa el6tti utolso
Iépéskeént.

okulartartd ellls6 oldallemez

Teljes zsamoly Osszeallitasa

OsszeallOtott jobb oldalfal

Osszeallitott
bal oldalfal

ElGlsé oldal



1. Helyezze a zsamolyt a foldre. Egy kis méret(i vizszintez§ segitségével
ellendrizze, hogy a a zsamoly vizszintesen alljon. Minél pontosabban
all vizszintes fellleten a miiszer, annal pontosabb lesz az objektumok
kovetése.

fels6 részét huzza kattanasig. Ebben a helyzetben finoman rogzitse
isméta csavart.

3. Vegyele avédbsapkata miszerrél.

kihuzashoz meglazitandé rogzitécsavar

4. Fogjameg atavcsovet mindkét kézzel az abran jeldlt helyeken.

5. Tartsa a mlszertazsamoly felett. Mozgassa a tubust Ugy, hogy a tubus oldalan levd, tengelyként szolgalé pogacsak a
zsamoly belsd oldalara szerelt tartok felett legyenek. dvatosan eressze lefelé a tubust, mig a miiszer biztosan all a

zsamolyon.

6. Huzzamegfinoman a tubus rogzitésére szolgalo csavart.

ezeken a pontokon fogva emelje a tubust

A

? tubus régzitécsavarja
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7. Keresse meg a keresétavesd

A miszer behelyezésénél Ugyeljen tartojat és vegye ki beldle a
rd, hogy a tubus oldalan levé gumigydr(t. A gydrit helyezze fel a
pogacsak megfeleld allasban keresétavcsovon talalhatdé ho-
legyenek, amikor a tubust a ronyba.

zsamolyba helyezi. . L
8. Csusztassa be a keres6tavcso

tartojat a tubuson levé papucsba,
és rogzitse a csavarok meghu-
zasaval.
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9. A keresétavcsd tartojan lazitsa

meg a két allitécsavart. A rugo
ellenében huzza kifelé a har-
madik elemet, majd csusztassa
be a keresétavcsovet a tartéba,
mig a gumigylrl felfekszik a
tartoban.

3 () 1"




Kabelek csatlakoztatasa

Tapkabel: A Dobson-tavcsdveken alkalmazott SynScan rendszernek

12V fesziltségll egyenaramu tapellatasra van sziksége. A mellékelt
elemtartéban 8 db “D” elem ("gdliat’) helyezhetd el6. Az elemtartébol
vagy mas, 12V fesziltséget szolgaltatd forrasbdl induld tapkabel a
magassagi motor “Power” feliratl csatlakozéjahoz vezet (a. abra).

A tapkabel hasznalat kbzbeni csavarodasat elkertilendd, az
(ga elemtartd vagy az akkumulator a zsamolyra helyezhet6, az
el6lap mogé. Akabelt vezesse at a bal oldali lap elsé furatan,

és csatlakoztassa a bemenetre.

Azimutalis motor kabele: a szalagkabel
mindkét végén 8 polusu RJ-45 csatlakozéd
talalhato. Egyik végét csatlakoztassa az “AZ
motor” feliratd csatlakozdba, masikat pedig
azsamoly aljan levé azimut-motorba.

Kézivezérl6 kabele: ez a csavart kabel
egyik végén 8 polusu RJ-45 csatlakozéval,
masikon pedig 6 polusu RJ-12 csat-
lakozoval rendelkezik. Az RJ-45-0s véget
csatlakoztassa a kézi-vezérlébe (e. abra),
masik végét pedig a magassagi motor
csatlakozoéjaba (a. abra).

Keresé6tavcso parhuzamositasa
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Elességallitas

magassagi motor haza
a. abra

kézivezérl§
tartoja
ki-be
kapcsolo
kézivezérld
kabt?linek“ azimut-motor  tapkabel
csatlakozoja kabelének csatlakozdja
csatlakozdja

A fémiszerrel parhuzamosan szerelt, viszonylag kis, fix nagyitasi
keres6tavcsovek igen hasznos segédeszkdzdok. Amennyiben
pontosan parhuzamosak, a keresétavcsével gyorsan beallithatja a
célpontot a fémlszer latdbmezejébe. A parhuzamositast
legkbnnyebben nappal teheti meg. Amennyiben szikség van a
keres6tavcsovon az élesség allitasara, allitsa el6szor a
keresdtavcsovet minél tavolabbi (legalabb 100 méter) célpontra.
Lazitsa meg a frontlencsét rogzitd szoritogy(rit a foglalat el6tt.
Forgassa a frontlencse foglalatat az élesség beallitasahoz. Amikor
akép éles, szoritsa vissza a rogzitégytrit (b. abra).

1. Valasszon egy tavoli célpontot, és allitsa be a fémlszerben a
latémez6 kbzepére.

2. Ellen6rizze, hogy a célpont a keres6tavcsében is a latomezd
kozepén latszik.

3. A két allitécsavar hasznalataval finoman hoza kézépre a
célpontot a keresétavcs@ben. (c. abra)

Lassan forgassa az élességallito gombot (d. abra) az egyik {‘7
iranyba. Amennyiben a kép életlenebbé valik, forgassa az
ellenkez6 iranyba. A finom forgatést folytassa mindaddig, mig a
kép megfeleléen éles nem lesz. A képet altalaban idénként
ellendrizni kell és az élességet utanallitani, féképpen a ’j
hémérseékletvaltozasok okozta apré méretvaltozasok miatt. Ez
kilénosen a fényerds miiszerekre jellemz8, mig nem vették ata
kérnyezet hémérsékletét. Az élesség beallitdsara csaknem
mindig szlkség van, ha okulart cserél vagy Barlow lencsét

helyez be vagy tavolitel.



Bevezetés a SynScan AZ rendszerbe

ASynScan AZ egy olyan gondosan megtervezett és kivitelezett eszk6z, mely alapvetéen két izemmaodot biztosit:
ORAGEP UZEMMOD

A SkyWatcher SynScan rendszerrel felszerelt Dobson-tavcsdveiben két enkdder talalhatd, melyek révén a kézivezérld
mindenkor ismeri a tavcsd aktudlis pozicidjat. Az “Auto-Tracking” médban mind kézzel, mind a motorokat alkalmazva
lehet6sége van a tavcsovet tetszbletes égi célpontra allitani anélkil, hogy el8z8leg az 6rakép-maodot ki kellene kapcsolni.
Az Ujabb égi objektumra tortént raallas utan a tacsé automatikusan kovetni fogja az égbolt elmozdulasat. Ennek
készdnhetben nincs szikség Ujabb betanitédsra egy éjszaka soran.

Amennyiben ismeri az eget, vagy egyszerlien csak az oragép-funkciét kivanja hasznalni, a tdvcsdvet igen gyorsan
felallithatja, majd hagyomanyos Dobson-tavcséként hasznalhatja - kiegészitve az éragép-funkcioval és az objektumok
megtalalasat segit6 elektronikaval.

AZIMUTALIS GOTO UZEMMOD
Ebben az izemmaddban barmilyen égi objektum megtalalasahoz segitséget nyujt a GoTo funkcid. A kézivezérlg, illetve

felhasznalébarat menije segitségével 42900 kildnféle égi csodara, bolygdkra, kodokre, csillaghalmazokra és
galaxisokra allhat ra egyetlen gombnyomassal.

A SynScan kézivezérld

A kézivezérld aljan a kozéps6 csatlakozd szamitogéppel valo 6sszekodtésre szolgal (RS-232, lasd a “Csatlakoztatas
szamitogéphez” fejezetet). A kulon tapcsatlakozd révén a kézivezérls a tavesétdl figgetlenil is hasznalhato, példaul
objektumok keresésére, vagy a kézivezérl® szoftverének frissitésére (e. abra).

e. abra
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RJ-45 RJ-12 12V tap
A kezivezeérld aljan levd tapcsatlakozé csak a A SynScan és a szamitégép Osszekapcsolasahoz
yzkezivezerl§ taves6tdl fuggetlen hasznalatakor (5= csak a csomagban taldlhaté RS-232-es soros kabelt
szukséges. Tavcsoves felhasznalaskor hasznalja a hasznalja.

mechanikafejen levd tapcsatlakozot.

Akézivezérl6 hasznalataval végezheti el a tavesd kozvetlen mozgatasat, illetve férhet hozza az adatbazisokat tartalmazo
katalogushoz. A két soros, soronként 16 karakteres kijelz86 megfelel§ hattérvilagitéassal rendelkezik, igy éjszakai
hasznalathozis alkalmas.



ASynScan AZ kézivezérldje segitségével elérhetd a tavcsd
mozgatasa, valamint a kézivezérl6ben tarolt, sokféle égi
objektumok tartalmazé adatbazis. A kézivezeérl6 kétsoros,
16 karakter megjelenitésére alkalmas, megvilagitott
kijelz8vel rendelkezik. 4 f6 kategoridba oszthatok a
kézivezérl6 gombijai (f. abra):

Médgombok

Ezek a gombok a kijelz8h6z kozel, a fels6 részben kaptak
helyet:

ESC - akiadott parancs megszakitasara, illetve a menutben
egy szinttel valé visszalépésre szolgal

SETUP - a billentyl lenyomasaval rogton a "Setup”
(Bedllitas) mentpont hivhato el

ENTER - a funkcié kivalasztasara, almenikben valo
belépésre, és egyes miveletek végrehajtdsdnak
jévahagyasara szolgal

IrAnygombok

Ezen gombok segitségével szinte barmely izemmaoddban
vezérelheti a tavcsdvet. A gombok le vannak tiltva, ha a
kézivezérl6 éppen egy célpontra mozgatja a tavcsovet.
Ezekkel a gombokkal mozgathatja az objektumot a
latdbmez6 kdzepére, vagy hasznalhatja kézi vezetésre. A
balra és jobbra nyilak az adatbevitel soran a kurzort
mozgatjak.

Gorgetégombok (g. abra)

Afel és le nyilakkal gorgethet a mentben, vagy az adatbazisban.

Toébbfunkciés gombok

Kijelz6
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Ezek a billentylk a kézivezérld kdzéps6 és alsé részén talalhatdék. Keét kulénalld funkciéra is hasznalhatok:

adatbevitelre és gyors referenciagombként
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Kezdeti beallitas

1. Bizonyosodjon meg réla, hogy a tavcsé
vizszintes fellleten taldlhatd. Forditsa a
miszert északiiranyba.

2. Keresse meg a bal oldalon lev6
magassagi skalat. Atavesé tubusat dontse észak
le, mig a skala a 0 értéket mutatja (h. abra)

3. Csatlakoztassa a kézivezérlét az
allvanyhoz a mellékelt kabellel, illetve
csatlakoztassa a tapkabelt. Kapcsolja be a
kézivezerl6t, amelyen a bekapcsolas utan
a szoftver verzioszama jelenik meg.

4. Nyomja le az ENTER gombot a folytatdshoz. A kézivezérlén egy lzenet
jelenik meg, amely a tavcsOves Nap-észlelés veszélyére hivja fel a
figyelmet. Nyomja le az ENTER gombot az Gizenet elolvasasa utan.

A kézivezérld vorés hattérvilagitasa idével elhalvanyul, majd a gombok vilagitasa kikapcsol 30
@ masodperc utan, ha nem hasznalja a kézivezérl6t. Ismételt gombnyomasra a vilagitas ismét aktiv lesz.

6. Adjameg a foldrajzi koordinatakat a szambillenty(ik segitségével. EI8sz6r adja meg a hosszusagi koordinatat, majd
a szélességet. A gorgetégombok segitségével valaszthat az égtajak kozott: W (nyugat) vagy E (kelet), illetve N
(észak) vagy S (dél). A balra és jobbra nyilakkal mozgathatja a kurzort, majd az Enter lenyomasaval viheti be az
adatokat. Amegadott koordinatak korilbelll a kdvetkez6k lesznek példaul: 019 10'E 47 30'N.

7. Adja meg a helyi id6zénat a gorgetégombok és a numerikus gombok hasznalataval (+ kelet, - nyugat esetén).
Magyarorszagon a +1 beallitast alkalmazza. Nyomja le az Enter gombot a bevitelhet. A megadott adat a
kovetkezdképp fest: +01:00

8. Adjameg az aktualis datumot hh/nn/éééé formaban, majd nyomja le az Enter gombot.

9. Adjameg ahelyiid6t 24 6ras formaban (du. 2 6ra = 14:00). Nyomja le az Enter gombot a bevitelhez. Tévedés esetén
nyomja le az Esc gombot. Amennyiben megfelelék az adatok, nyomja le ismét az Enter gombot a nyari id6szamitas
beallitasahoz.

10.A kijelz6n a "DAYLIGHT SAVING?" (Nyari id6észamitas?) lzenet jelenik meg. Valassza ki a megfelelét a
gorgetégombokkal, majd nyomja le az Enter gombot. Ezutan a "Begin alignment?" (Betanitas megkezdése?)
kérdés jelenik meg. Nyomja le az "1" gombot vagy az Entert a betanitas megkezdéséhez. Hasznalja a "2" vagy az
Esc gombokat a betanitas kihagyasahoz.

@ Hiba esetén egyszerlien nyomja le az Esc gombot a kilépéshez, majd az Enter segitségével Iépjen vissza.

A tavcs6é mikodése soran a pontossag nagy mértékben figg a beallitas helyességétél. A legjobb

@ eredmeények elérése érdekében bizonyosodjon meg réla, hogy a tavesd vizszintes fellleten all, és a
beallitdas megkezdésekor északi iranyba néz. A kézivezérlbbe taplalt adatoknak a lehetd
legpontosabbnak kell lennidk.

11.Nyomija le a SETUP gombot, majd a gérgetdgombok segitségével keresse meg az “Auto Tracking >" menupontot.
Nyomja le az ENTER gombot az 6ragép-funkcié bekapcsolasahoz.

Kovetés (6ragép-funkcio)

Atavcsovet immar barmilyen égi objektumra allithatja, ezt kdvetden az 6ragép-funkcioé aktivva valik. A kézivezérlén a
taves6 altal mutatott égterlilet koordinataja jelenik meg. A goérgetégombok hasznalataval a kdvetkezd harom
koordinataformatum kozott valaszthat: égi (celestial), foldi (terrestrial) és a taves6 belsé helyzete (telescope mount
coordinates). Az ESC gomb lenyomasaval kiléphet az 6ragép-tizemmaodbndl, és a kézivezérl6 barmely mas funkcidjat
kivalaszhatja. Az éragép-Uzemmaodba vald visszatéréshez keresse meg a SETUP menidben az “Auto-Tracking”
mentpontot, és nyomja le az ENTER gombot.

& A kézivezérld bekapcsolt allapotaban a tavcsovet mind a motorokkal, mind pedig kézzel mozgathatja. A
kézivezérl6 mindkét esetben az Uj koordinatakat fogja mutatni.



Kezdeti beallitas
1. Bizonyosodjon megrdla, hogy a tavcsd vizszintes fellileten talalhato.
2. Iranyitsa a miszert egy fényes csillag felé.

3. Csatlakoztassa a kézivezérl6t az allvanyhoz a mellékelt kabellel, illetve csatlakoztassa a tapkabelt. Kapcsolja be a
kézivezérlt, amelyen a bekapcsolas utan a szoftver verziészama jelenik meg.

4. Nyomja le az ENTER gombot a folytatashoz. A kézivezérlén egy Uzenet jelenik meg, amely a tavcsdves Nap-
észlelés veszélyére hivjafel a figyelmet. Nyomja le az ENTER gombot az Gizenet elolvasasa utan.

A kézivezérl6 vorés hattérvilagitasa idével elhalvanyul, majd a gombok vilagitasa kikapcsol 30
@ masodperc utan, ha nem hasznalja a kézivezérl6t. Ismételt gombnyomasra a vilagitas ismét aktiv lesz.

6. Adjameg a foldrajzi koordinatakat a szambillenty(ik segitségével. EI6sz6r adja meg a hosszusagi koordinatat, majd
a szélességet. A gorgetégombok segitségével valaszthat az égtajak kézott: W (nyugat) vagy E (kelet), illetve N
(észak) vagy S (dél). A balra és jobbra nyilakkal mozgathatja a kurzort, majd az Enter lenyomasaval viheti be az
adatokat. Amegadott koordinatak korulbelul a kdvetkezdk lesznek példaul: 019 10'E 47 30'N.

7. Adja meg a helyi id6zénat a gorgetégombok és a numerikus gombok hasznalataval (+ kelet, - nyugat esetén).
Magyarorszagon a +1 beallitast alkalmazza. Nyomja le az Enter gombot a bevitelhez. A megadott adat
a kovetkezdképpen fest: +01:00

8. Adjameg az aktualis datumot hh/nn/éééé formaban, majd nyomjale az Enter gombot.

9. Adjameg a helyiid6t 24 6ras formaban (du. 2 éra =14:00). Nyomja le az Enter gombot a bevitelhez. Tévedés esetén
nyomja le az Esc gombot. Amennyiben megfelel6k az adatok, nyomja le ismét az Enter gombot a nyari id6szamitas
beallitasahoz.

10.A kijelz6n a "DAYLIGHT SAVING?" (Nyari idészamitas?) lzenet jelenik meg. Valassza ki a megfelel6t a
gorgetégombokkal, majd nyomjale az Enter gombot.

(= Hiba esetén egyszerlien nyomja le az Esc gombot a kilépéshez, majd az Enter segitségével Iépjen vissza.

11.A "Begin alignment?" (Betanitas megkezdése?) kérdés jelenik meg. Nyomja le az "1" gombot vagy az Entert a
betanitas megkezdéséhez.

Betanitas

Annak érdekében, hogy a SynScan AZ pontosan megtalalhassa a kivalasztott objektumokat az égen, el6szor is két
vagy harom ismert helyzet( csillag beallitdsaval szikség van a mechanika betanitasara. Ahogyan Folduink 24 6ra alatt
megfordul tengelye korll, az égen lathato objektumok egy ivet leirva haladnak az égbolton. A betanitas soran adott
informaciok segitségével a mechanika képes modellezni a helyi égbolt latvanyat, és az objektumok mozgasat. A
betanitas barmikor megismételhetd az "Alignment" (lllesztés) menlpont kivalasztasaval a fémentbél.

Kétféle mdédon végezheti el a bedllitast: a legfényesebb csillag kivalasztdsaval vagy a 2 csillagos betanitassal.
Amennyiben elsd alkalommal hasznalja a mechanikat, vagy nem tajékozodik még kelld biztonsaggal az égen, a
legfényesebb csillaggal végzett beallitas ajanlott. Ennek soran a mechanika kéri, hogy mozgassa a tavcsovet az
égbolton éppen lathatd legfényesebb csillagra. A legfényesebb csillag altalaban igen konnyen kivalaszthaté az
égbolton. Miel6tt a beallitast elvégezné, gy6z6djon meg réla, hogy a keresétaves6 parhuzamos-e a fémuszerrel.



Legfényesebb csillagraillesztés

Ez a betanitasi mod kiiléndsen hasznos, ha nem ismeri még megfeleléen az eget, vagy a fényes csillagok neveit.

1. Valasszon ki egy igen fényes, a tobbi csillagtdl viszonylag tavoli csillagot. Tartomany  Azimut
Allitsa a tavcsdvet kdzelitdleg a csillagra észak 315°-45°
2. A meniiben vélassza a “Brightest-Star Align” funkciét, majd nyomja le az északkelet 0°-90°
ENTER gombot. A kézivezérl6ben ekkor a "Select Region:" (Valasszon kelet 45°-135°
tartomanyt) Gzenet jelenik meg, ezutan valassza ki a nyolc tartomanybdl a
megfelelét. Mindegyik tartomany 90 fokot fed le vizszintes (azimutalis) délkelet 90°-180°
iranyban. Ennek megfeleléen, ha példaul az északkeleti eget valasztja, a dél 135°-225°
tartomany a 0 és 90 fokos azimut koz6tti tertletet jelenti, ahol 0 vagy 360 fok
jelzi az északiiranyt, 180 fok a délit, és 270 fok a nyugatot. délnyugat 180°-270°
nyugat 225°-315°

Amellékelt tAblazat tartalmazza az elérhetd nyolc tartomany adatait.
északnyugat 270°-360°
3. A tartomany kivélasztdsa utan a kézivezérl6 a tartomanyban lathato
legfényesebb csillagok listajat adja, amelyek fényesebbek 1,5 magnitudénal. A

lista nem tartalmazza a horizonthoz 10 foknal kézelebb vagy 75 foknal A mozgatas sebességét a

tavolabbi csillagokat és a bolygokat. RATE gomb lenyomasaval

szabalyozhatja. Ezt ko-

4. A csillag neve és fényessége jelenik meg a kijelz6n. Példaul, ha az (&~ vetben egy szam meg-

Arcturus a kivalasztott csillag, 0 magnitudds fényessége és pozicidja adasaval allithatia a se-

jelenik meg. Eszerint a csillag a 88,1 fokos azimut (E = kelet) bességet 0 (leglassabb) és 9
iranyaban, a horizont felett kb 24,1 fokkal talalhato (j. abra) (leggyorsabb) kozatt.

5. Az els6 betanitasra hasznalt csillag esetében a mechanika nem all automatikusan ra a csillagra. Hasznalja az
irdnygombokat a tavcsé mozgatasahoz. A csillagot keresse meg el6szdr a keresétavesdben, majd allitsa kdzépre a
fémUiszerlatébmezejében is. Az egyre finomabb mozgatashoz hasznalja a Rate (Sebesség) gombot.

6. Amint a csillag a fdmUszerben a latdmezé kdzepén van, a kézivezérld
egy masik csillag kivalasztasara kéri fel, ha az objektum éppen egy
bolygé lenne. Egyébként a kézivezérlén megjelenik egy lista, amelyrdl a @
masodikként hasznalt csillagot valaszthatja ki. Valasszon a megjelené
listarél egy csillagot. Ekkor a mechanika megprobal automatikusan T ATCtunas 0.0
raallni a kivalasztott csillagra. Az iranygombok segitségével ezt E 88.1° 24.1°
kovetden allitsa be pontosan a latdmezd kbzepére az Ujonnan

Abeadllitas pontossaga érdekében Ggyeljen ra, hogy a csillag latomez6 kdzepére illesztése soran utolsoként
@ a FEL és JOBBRA gombokat hasznalja.

A SynScan AZ egy rovid sipszoval jelzi, ha megtalalta a kivalasztott objektumot. Ne probalja meg allitani a
@ tavcsovet, mig a hangjelzés el nem hangzik. Ekkor csak az Esc gomb lenyomasaval szakithaté meg a
mvelet.



Kétcsillagos betanitas

A kétcsillagos betanitas sokban hasonlit a legfényesebb csillagot alkalmazé mddszerhez azzal a kivétellel, hogy
kezdetben a kézivezérld nem kéri fel az égi tartomany kivalasztasara.

1. Ameniben valassza ki a "2-Star Align" (Kétcsillagos betanitas) Gzemmadot a gérgetdgombokkal, és I1épjen be az
Enterlenyomasaval.

2. A SynScan AZ az égbolton lathaté csillagokat ajanlja fel kivalasztasra. A gérgetégombok segitségével valasszon
egy ismert csillagot és nyomja le az Enter gombot. Amechanika automatikusan az elséként kivalasztott csillagra all.
Az iranygombok segitségével pontositsa a beallitast a miiszer okularjaba pillantva, majd nyomja le az Enter
gombot.

3. ASynScanAZ megjeleniti a listat a masodikként alkalmazhato csillagokrol. Ismét valasszon egy csillagot, nyomjale
az Enter gombot. Akeresés utan pontositsa az el6bbi pontban leirtakhoz hasonldan a beallitast.

4. Amennyiben sikeres volt a két csillag beallitasa, a kijelz6n az "Alignment Successul” (Sikeres beallitas) jelenik meg.
Kudarc esetén az "Alignment Failed" olvashato, ekkor prébalja meg a betanitastismét.

@ A megfelel§ csillagok kivalasztasa érdekében Ugyeljen ra, hogy a két csillag kdzott legalabb 60 fok
szogtavolsag legyen az égen. Minél tavolabbi csillagokat valaszt, annal pontosabb lehet a beallitas. Hasonlé
horizont feletti magassagokban levé csillagok kivalasztasa is néveli az eredmény pontossagat.

Abeallitasi adatok és a pontossagot noveld beallitasok (PAE, |. kés6bb) a kézivezérlében tarolodnak, amely

= meg6rzi azokat még a tapfeszultség kikapcsolasa utan is. Ennek megfelel6en a fenti beallitdsokra egyszer
van csak sziukség mindaddig, amig: 1. A tavcsovet parkoldépozicidba mozgatja kikapcsolas el6tt; 2. A
tavcs6rendszert, beleértve a mechanikafejet és allvanyt, nem mozgatja el. Kilénféle tartozékok fel- és
leszerelése megengedett, megfeleld elévigyazatossag mellett. Amikor a kdvetkezé alkalommal bekapcsolja
a kézivezeérlét, tgyeljen ra, hogy a YES (igen) valaszt valassza, amikor a kézivezérl6 megkérdezi, hogy
parkol6 poziciébol kapcsolta-e be Gjra a miiszert. Ugyeljen arra is, hogy a megadott idépont ugyanabbdl az
id6forrasbodl szarmazzon, mint a beallitasnal alkalmazottak.

Pontossag novelése (PAE)

A csillagra végzett betanitas utan valasszon ki egy objektumot a kataldgusbdl, és allitsa ra a tavcsdvet. Amennyiben
eltérést észlel az objektum valddi pozicidja és a tavesd altal beallitott égi hely kézott, sziksége lehet a pontossag
novelésére. A PAE csak a kivalasztott csillag korili 5 fokos égterileten van hatassal a tavesé mikodésére, a tobbi
égterlleten a beallitas soran szerzett informaciok alapjan keres a mlszer.

A PAE segitségével konnyebb lehet olyan mélyég objektumok felkeresése is, amelyek tlulsagosan halvanyak ahhoz,
hogy a latdbmezébe tekintve azonnal lathatdak legyenek. Ekkor egy kozeli, fényes objektumra végzett pontositas
segithet.

Fényes csillagok mellett bolygdk, illetve a Messier, valamint NGC és IC kataldégusokban szereplé objektumok is
hasznalhatok. Akdvetkezd I1épések elvégzésére van szukség:

1. Egy atlasz vagy planetarium-szoftver segitségével keressen egy fényes objektumot azon az égterlleten, melyre a
pontossag novelését meg kivanja tenni. Célszer(i kbnnyen azonosithato és megtalalhato objektumot valasztani.

2. Keresse ki az objektumot a kézivezérlé adatbazisabol, és a GoTo funkcié segitségével alljon ra. Amennyiben
planetariumszoftverrel dolgozik, a szoftvertis utasithatja a tavcsé mozgatasara.

3. Az objektumra allast kévetéen nyomja le az ESC gombot. Nyomja le az UTILITY gombot, valassza ki a “PAE”
menupontot, majd nyomjale az ENTER gombot.

@ A SynScan kézivezérldvel a PAE funkcid elérhetd a katalogusbdl valé kilépés utan az ESC gomb
lenyomasaval, majd 2 masodpercig valé nyomva tartasaval.

4. Akézivezérlén a “Re-centering obj” felirat ("kdzépreallitas Gjra”) jelenik meg, illetve a kivalasztott objektum neve
harom alkalommal felvillan. Amennyiben a PAE objektum kivalasztasa planetarium-szoftverbdl tortént meg, ugy a
név helyett “Last goto object” felirat jelenik meg. A gombok segitségével mozgassa a tavcsovet ugy, hogy a
kivalasztott objektum a latémezé kdzepére kertljon.

5. Nyomja le az ENTER gombot a pozicié rogzitéséhez, vagy az ESC gombot a kilépéshez. Az ENTER gomb
lenyomasa utan a megadott korrekciokat fogja elvégezni a SynScan vezérl§ is az égbolt ezen részén.



A SynScan AZ katalégusa
ASynScan AZ adatbazisa tdbb, mint 42900 objektumot tarol. Az adatbazis a kdvetkezbket tartalmazza:

Naprendszer - a Foldon kivili 8 bolygd (még beleszamitva a Plutot), illetve a Hold
Fényes csillagok - a 212 legismertebb, névvel rendelkezd csillag

*NGC - 7840 fényes mélyég objektum a Revised New General Catalogue-bdl

IC - 5386 csillag és mélyég objektum az Index Catalogue-bol

Messier - a teljes, 110 objektumbdl all6 Messier-lista

Caldwell - A 109 objektumot tartalmazé Caldwell-katalogus

Kettdscsillagok - 55 ismert kett6s

Valtozécsillagok - 20 jol ismert valtozo fényességd csillag

SAO -29523 csillag katalégusa

Az objektum kivalasztasa
Atavcs beallitasa utan van lehetéség a 42900 objektum barmelyikének felkeresésére, haromféle médon.

1. TOUR (tara) - egy el6re beallitott turan vezeti végig a @
Kézvetlen  felnasznaldt. A kézivezérld automatikusan valasztjia ki a

legszebben lathaté mélyég objektumot. Hasznélja a % @
gomb?k goérgetégombokat a lista attekintéséhez, majd a kivalasztott .
(k. abra) objektumon nyomja le az Enter gombot. A kézivezérl6 a
kivalasztott objektum koordinatait jelzi ki, majd az Enter @
ismételtlenyomasaval a tavcs6 a célpontra all.

M, NGC, IC - Ezekkel a gombokkal a legnépszeriibb

célpontokat valaszthatja ki. A kataldgus kivalasztédsa utan

hasznalja a szambillentyiiket a kivant célpont kataldgusbeli @ @
szamanak megadasahoz, majd nyomja le az Enter gombot. A

kézivezeérlé kijelzi a célpont koordinatait. A gérgetégombok

segitségével tovabbi informacidkhoz (méret, fényesség,

csillagkép) juthat. Az Enter gomb ismételt lenyomasara a

tavcso a célpontra all. @

PLANET (bolygé) - A gomb lenyomasaval a listarél a @
Naprendszer bolygoi kézil valaszthat. Az Enter lenyomasara
az égitest koordinatai olvashatok, ismételt lenyomasara pedig
atavcsd acélpontraall. @
8
2. OBJECT
gomb OBJECT - a gomb lenyomasaval a teljes, 42900 tételbl all6 @ @

(I. abra) katalégusban tallézhat.

3. Menii A fémenuben goérgessen az "OBJECT CATALOG"
(m. abra) (Objektumkatalégus) tételig, majd nyomja le az Enter gombot.
’ Az OBJECT gombhoz hasonléan, ily modon is a teljes

katalégushoz juthat. OBJECT CATALOG




Egyéh funkciok

Egyéb funkcidk

Show Position (Pozicid kijelzése) - az égi koordinatakat jelenitimeg, amelyre a tdvcs6 éppen néz

Show Information (Informacio kijelzése) ebben az almeniiben lehetéség van a helyiidé, a helyi csillagidé, a
hardver-, szoftver- és adatbazis-verzio kijelzésére. Amennyiben a kézivezérld csatlakozik a mechanikahoz,
amotorvezérld aramkdrok verzidszama is megjelenik.

Park Scope (Alaphelyzet) Atavcsovet parkoldpozicidba mozgatja.

PAE (Pointing Accurancy Enhancement) - a beallitasok pontossagat nével6 funkcio

Clear PAE data - a fenti pontosité beallitasok elmentett adatait torli

GPS -ASynScan GPS vevérdl torténd adatfogadast teszi lehetévé

PC Direct Mode - Ezt az Uzemmoddot a motorok vezérléelektronikajaban futd szoftver frissitésekor
hasznalja.

Beallitasi funkciok

Abeallitasi funkcidk révén van lehetéség barmiféle adat modositasara, legyen az féldrajzi helyzet, id6pont. Nyomja le a
Setup gombot vagy keresse ki a "Setup" menlipontot a menubdl.

Date (Datum) - a megadott datum médositasa

Time (Id6) - a megadott id6pont moédositasa

Observing site (Megfigyel6hely) - a foldrajzi hely modositasa

Daylight Savings (Nyariid6szamitas) - a nyariid6szamitas ki/be kapcsolasa

Alignment - csillagokkal végzett betanitas

Alignment Stars (illesztés csillagokra)

- Auto Select (Automatikus valasztas) - a kézivezérld a megfelel csillagok listajat jeleniti meg

- Sort by (Rendezés) - a kivalaszthat6 csillagok neviik szerinti sorrendben, vagy fényességuk szerinti
sorrendben jelennek meg

Backlash (Holtjaték) - segitségével a fogaskerekek megmunkalasi pontossagaibdl adodo holtjaték okozta
pozicionalasi hibak csokkentheték. Fontos, hogy értékét a valddi holtjaték értéke folé allitsa be. Hasznalja a
szambillentyliket az adatok megadasahoz, el6szor a rektaszenzid, majd az Enter lenyomésa utan deklinacio
irdanyaban.

Tracking (Kovetés)

- Sid. Rate (Csillagsebesség) - csillagsebességi kdvetés

- Lunar Rate (holdsebesség) - a Hold mozgasanak megfeleld sebességi kdvetés

- Solar Rate (napsebesség) - a Nap mozgasanak megfelel6 sebességli kovetés

- Stop Tracking (kdvetés kikapcsolasa) - a kdvetés kikapcsolasa

Auto Tracking (Automatikus kovetés) - ezzel a funkciéval lehetséges az égbolt mozgasanak kdvetése, mig
a kézivezérlén az éppen vizsgalt égterllet koordinataja lathatd. Amennyiben a csillagra valé illesztés
betanitasifazisa megtortént, barmikor bekapcsolhatd az AutoTracking funkcié. Amennyiben még nem,
bizonyosodjon meg rola, hogy a foéldrajzi helyre és idére vonatkozé adatok helyesek.

Set Slew Limits (mozgatasi hatarok bedllitasa) - bedllithatd a két tengelyre vonatkozéan a tavcsé
mozgatasanak hatara. Segitségével elkertilhetd a tubus és a mechanika, illetve az allvany Utkdzése. A
beallithat6 értékek a mechanikatdl és a felhelyezett tavesétél fliggenek.

Re-align encoder - A rendszerben két, a tavcs6 pontos helyzetérdl adatokat szolgaltaté enkoder talalhato,
amelyek lehetévé teszik a tavcs6 kézzel térténd mozgatasat is mindaddig, mig a tapellatas bekapcsolt
allapotban van. Idénként szilkség lehet az enkdderek kalibralasara a motorokban és a tengelyeken
alkalmazott kUldnb6z6 felbontasu enkdderek miatt. Akdvetkezd |épésekre van szikség:

(\—/go A SynScan rendszer pontossaga nagy meértékben fligg a kezdeti beallitasok és a betanitas pontossagatal.
Pontatlan GoTo-mUkodés esetén bizonyosodjon meg a kezdeti beallitas pontossagardl az enkoderek
Ujrakalibralasa elétt.

1. Valassza ki a “Re-align Encoder” menipontota SETUP mentiben, és nyomja le az ENTER gombot.

2. A gorgetbgombokkal vélassza ki az egyik, az el6z8 alkalommal betanitasra hasznalt csillagot, majd
nyomjale az ENTER gombot.

3. Atavcso a kivalasztott csillagra all. Az irdnygombok segitségével éllitsa a csillagot a latdmezd kézepére,
majd nyomjale azENTER gombot.

4. A kézivezérlén a “Re-align completed” ("Ujraillesztés kész”) Gzenet jelenik meg. Nyomja le az ENTER
gombot.

Handset Setting (kézivezlérl6 beallitasa) - az LCD vilagitas er6ssége, a betlik kontrasztja, a sipsz6

hangereje allithaté be. Ajobbra és balra gombokkal névelheti és csokkentheti az egyes paraméterek értékét.

Factory Settings (gyari beallitasok) - a mentpont segitésével minden beallitast a gyari értékre allithatja

vissza.



Felhasznaloi adatbazis

ASynScan kézivezérlében 25 objektum adata mentheté el.
Objektum mentése @
1. Afémeniben a gorgetégombok segitségével valassza ki az "Object Catalog"

menupontot.

2. Vélasszakiaz"User Defined" menupontot. ® @

@ Afelhasznaldi adatbazis az USER ("Felhasznalsi") gomb lenyomasaval
is elérhetd (0. abra)

3. Az els6 menipont az objektum visszakeresése (Recall Object). Ennek
segitségével el6zbleg elmentett objektumokat hivhat eld. A gérgetégombok
hasznalataval keresse el az objektumot, majd nyomjale az Enter gombot. Enter RA-DEC:

22h46.1m +90°00

4. A SynScan az objektumokat két formaban tarolja: RA/Dec és Alt/Azimut
koordinatak formajaban. Nyomja le az "1"-et a RA/Dec koordinatak, illetve a "2"
gombot az Alt/Azimut forma hasznalatahoz.

5. ASynScan vezérl6 megjeleniti a koordinatakat, amelyekre a tavcsé éppen néz. RA/Dec forma esetében a kijelzén a
kovetkez6hdz hasonlé jelenik meg: "22h46.1m +90 00™ (p. abra), ami szerint a koordinatak 22 éra 46,1 perc
rektaszcenzioban, illetve +90 fok deklinacidban. A szambillentylk hasznalataval irhatja at az érdékeket, mikdzben
a jobbra és balra gombokkal mozgatahatja a kurzort. Az Enter gomb lenyomasaval mentheti az értékeket.

&\‘g Amennyiben érvénytelen RA/DEC koordinatat ir be, az Enter gomb lenyomasara a kézivezérlé nem
reagal. Ellendrizze és javitsa ki a koordinatat.

6. Alt/Azimut formaban val6 tarolashoz el6szor szintén mozgassa a tavesovet a
tarolni kivant célpontra.

7. A koordinatak taroldsa utan a SynScan AZ megjeleniti az éppen eltarolt
objektum szamat (q. abra). A goérgetégombok segitségével a szam User obj. # 03
modosithatd, majd a mentéshez nyomja le az Enter gombot.

Save? <ENTER>

8. ASynScan a "View Object?" (Objektum megtekintése?) lizenetet jeleniti meg,
az éppen mentett objektum szamaval. Nyomja le az Enter gombot az
objektumra valé mozgatashoz, vagy az Esc gombot a koordinatak ismételt
megadasahoz.

~- Akivalasztott objektum-sorszam esetleg mar foglalt lehet. Ha nem biztos benne, mely szamok szabadok,
ajanlatos el6szor végigtallozni a mar mentett objektumokat.

Mentett objektum el6hivasa

1. Azelb6zbekben leirt 1-4 |épésekkel Iépjen be a felhasznaldi adatbazisba.

2. A goérgetdbgombok segitségével keresse ki a kivant objektum szdmat. Nyomja le az Enter gombot a koordinatak
megtekintéséhez, majd ismét az Enter gombot a tavcsé célpontra mozgatasahoz. Akézivezérld nem reagal, ha egy,

még el nem mentett objektum sorszamat prébalja hasznalni. Ekkor valasszon masik szamot és prébalja ujra.

@ Amennyiben a kivalasztott objektum a helyi horizont alatt van, a kézivezérld a "Below Horizon!!" Gizenetet
adja.



Objektum azonositasa

ASynScan képes alatdbmezében levé objektum azonositasarais.

1. Nyomija le az ID gombot (r. abra) vagy keresse ki az "ldentify" mentpontot a
fémenuben.
2. A kézivezérld az éppen vizsgalt pozicidhoz legkdzelebbi objektumok listajat @

adja, amelyen M, IC, NGC, és névvel rendelkez6 csillagok szerepelnek. A —
gorgetégombok hasznélataval tekintheti at a listat.
3. Nyomjale az Esc gombot akilépéshez. @ @

Csatlakoztatas szamitégéphez

A SynScan AZ csatlakoztathatd szamitégéphez megfelel§ soros kabel segitségével.
Szamos planetariumprogram képes vezérelni a SynScan AZ rendszert. A 3.00-as vagy
késObbi verziok a Celestron NexStar 5i/8i, NexStar GPS vagy Synta SkyWatcher Mount
protokollal kompatibilisek.

1. Bizonyosodjon megréla, hogy a tavcsé bedllitasa megtortént. @

2. Csatlakoztassa az RS-232-es soros kabelt a kézivezérl6 aljan levd RJ-

11-es csatlakozdba, masik felét pedig a szamitdgépbe (s. abra) B m @

L~ Ne hasznaljon mas soros kabelt a csomagban talalhaton kivdl. Helytelen

" kabel karosithatja a szamitégépet és a kézivezérlét. Amennyiben sajat
kabelt készit a B. mellékletben leirtak szerint, ligyeljen ra, hogy csak a RJ- 11
2, 3 és 5-0s labak csatlakoznak a szamitégép portjara.

3. A hasznalt planetariumprogramban valassza a "Celestron NexStar 5i", RJ-11 Pin-outs
"Celestron NexStar 8/9/11 GPS" vagy "Synta Skywatcher Mount" tételt a driverek kozdl, _
. . Iy e 1= EXPD+
és kovesse a program utasitasait a kapcsolat felépitéséhez. A kapcsolat 2= TD
felépitése utan a kézivezerlét kizardlag a szamitdégép vezérli. 3= GND
. o . . i e 4= EXPD-
4. Amennyiben meg kivanja szuntetni a kapcsolatot, kdvesse a program utasitasait. 5= RD
Trrrria
654321 6= +12V

Ne huzza ki a kdbelt mindaddig, amig a kapcsolatot meg nem szakitotta a planetariumprogramban. Néhany
., programilyenkor lefagyhat.

\

A TERMEK UZEMELTETESEKOR FORDITSON KELLO FIGYELMET A
TAPELLATASRA. AZ ESZKOZ 12V-OT IGENYEL UGY, HOGY A POZITiV POLUS
A BELSO ERINTKEZON TALALHATO. A HELYTELEN POLARITASBOL VAGY

TULFESZULTSEGBOL EREDO MEGHIBASODAS NEM GARANCIALIS JELLEGU
PROBLEMA!




A SynScan AZ szoftverfrissitése

A 3.00-as verziotol kezdve lehetéség van kézivezérl6 frissitésére. A legfrissebb verzid a Skywatcher weboldalarol
tolthetd le.

Rendszerkdvetelmények

- SynScan AZ kézivezérld, 3.00-as vagy késdbbi verzidval

- Windows 95 vagy frissebb operaciés rendszer

-RS-232C soros port a szamitégépen

- kabel (csomagban mellékelve)

- tapegység, amely 7,5-15V/100mA kimenetre képes. A csatlakozo atmérdje 2,1mm, a kdzponti csatlakozé
pozitiv.

Elokésziiletek

1. Hozzon létre egy kdnyvtarat a szamitégépen a SynScan AZ szoftverével kapcsolatos fajlok szamara.

2. Latogasson el a Skywatcher honlapjara: http://skywatchertelescope.net/Support.html

3. Toltse le a Firmare Loader szoftvert az el6z6leg létrehozott konyvtarba. Erre a szoftverre Iétrehozhat egy linket is az
asztalon. Ezt egyszer kell letltenie, ez a program képes az 6sszes frissitést feltdlteni a kézivezérlébe.

4. Toltse le alegfrissebb szoftvert, amely neve SynScanVXXXXAZ.ssf (XXXX jelzi a verziészamot).

Aszoftverfrissitése @

1. Csatlakoztassa a soros kabelt a kézivezérl6be és a szamitogépbe ‘ \
2. Nyomja le a "0" és "8" gombokat egyszerre, tartsa lenyomva Oket, és

csatlakoztassa a kézivezérld tapkabelét (u. abra)

3. Akézivezérld hangjelzéssel jelzi az indulast Akézivezérlén a "SynScan Update
Ver. X.X"jelenik meg (t. abra)

4. Futtassa le az el6zdleg letoltétt Firmware Loader programot (v. abra). A "HC.
Version" gomb lenyomasaval ellendrizheti a kézivezérld hardver-, szoftver-, és
adatbazis verzioszamat.

5. A "Browse" (talloz) gombbal valassza ki a megfelel6 szoftvert, majd az
"Update" gomb lenyomasaval tdltse at a kézivezérlébe.

6. Amikor a feltoltés véget ért, a statuszsorban az “Update Complete” Gzenet
jelenik meg. A SynScanTM kézivezérlé ekkor a legfrissebb szoftverrel bir.
Altalaban kériilbellil 30 masodpercre van szilkség a szoftver frissitéséhez.
Ennél valamivel tovabb tarthat, ha USB-r6l RS232-re atalakitét hasznal.

Ha a "Can not connect to a SynScan hand control" ("Nem lehet
csatlakozni a SynScan kézivezérl6hoz") lzenet jelenik meg,
@ ellendrizze a kabel csatlakozasait és magat a kabelt is. Zarjon be
minden alkalmazast a szamitégépen, ami hasznalhatja a soros
portot, és prébalja megismét.
Ha a "Firmware update failed..." ("Szoftverfeltoltés sikertelen")
@ Uzenetet kapja, kapcsolja ki és be a kézivezérl6t a tapkabel
eltavolitasaval, majd Ujra csatlakoztatasaval. Ismételje meg a
szoftverfrissitést.

Alapbeallitas szerint a SynScanTM kézivezérld és a szamitdégep kdzotti kommunikacio sebessége 115
kbit/sec. El6fordulhat, hogy a szamitégépen levé RS-232C soros port nem tamogat ilyen magas atviteli
sebességet. Amennyiben a szoftverfrissités néhany alkalommal sikertelen, probalja meg csdkkenteni az
@ adatatviteli sebességet: nyomja le a "SETUP" gyorsbillenty(it, miutan a tapkabelt csatlakoztatta. Ezzel az
adatatviteli sebességet 38.4 kbps-re, illetve 9,6 kbps-re csokkentette. A kézivezérl6 kijelzbjének jobb alsé
sarkaban a “Mi” ("Mid” = kdzepes) vagy “Lo" ("Low" = "Alacsony") sz6 jelzi az alacsony sebességet. A
szoftverfrissités lépései nem valtoznak, mindéssze a szikséges idd novekszik meg korilbelll 240

masodpercre.
@ =l | x|
SynScan Firmware Loader
SynScan Update 4 10
Ver.1.3 ]
Firmware File || Browse
| HC. Version |

® @ @




Technikai adatok

Téapellatas: 10-15 V egyendram, 1 Amper (belsé pozitiv)
Motortipus és felbontas: DC szervomotorok, 1.3746 szdgmasodperc (GT)

942,803 lépés (Multifunkcios mechanika)
Sebességek: 0-as sebesség = 1X

Kdvetési sebességek:

Kovetési mad:
Betanitasi mod:
Adatbazis:

Pontossag:
Felbontas:

1-es sebesség = 2X
2-es sebesség = 8X
3-as sebesség = 16X
4-es sebesség = 32X
5-6s sebesség = 200X
6-0s sebesség = 400X
7-es sebesség = 600X
8-as sebesség = 800X
9-es sebesség = 1000X

Csillag-, Hold-, Nap-

Kéttengelyes kovetés

Legfényesebb csillag, két csillag

25 felhasznaldi, teljes Messier, NCG, IC és SAO katalégusok
Osszesen 42,900 objektum

Legfeljebb 5 ivperc

Motor enkoder: 1620000 Iépés fordulatonként

Tengelyen lev6 enkoder: 11748 Iépés fordulatonként




A. Fiiggelék: RS-232 kapcsolat

ASynScan™ rendszer képes soros portrdl, soros kabelen keresztil szamitégéprél parancsokat fogadni.
A kapcsolédas utan a SynScan™ a legtébb planetariumprogrambél vezérelheté. A SynScan™ a
személyi szamitogéppel 9600 bit/sec sebességgel, paritas és stop bit nélkil kommunikal. Minden szdg
16 bites értékként értelmezendd, hexadecimalis ASCII kédolassal.

Leiras PC parancs ASCII | Kézivezérl6 valasza| Megjegyzés
Echo Kx X# A kommunikacio
ellenérzéséhez
Goto Azm-Alt  |B12AB, 4000 # 10 karakteres
parancs. B = parancs,
12AB = Azm, vessz0,
4000 = Alt.
Ha a parancs érvénytelen
helyre mutat, nem torténik
mozgatas.
Goto Ra-Dec |R34B, 12CE # A tavesémechanika
polusraallasanak
megfelelének kell lennie. Ha a
parancs érvénytelen helyre
mutat, nem torténik mozgatas.
Azm-Alt 4 12AB, 4000# 10 karakteres valasz.
lekérdezés 12AB = Azm, vessz6,
4000 = Alt, #
RA-Dec E 34AB, 12CE# Polusraallas szikséges
lekérdezés
GoToparancs |M #
visszavonasa
Folyik-e L O# vagy 1# 0=Nem, 1=Igen.
mozgatas? A"0" az ASCII 0 karakter
Beallitas J 0# vagy 1# 0=Nem, 1=Igen
rendben?
Kézivezérld V 22 Két bajt, értelmezése: 2.2
verzidja
Kovetés inditas | Tx Az Alt-Az kdvetéshez
leallitas x=0 (kikapcsolas) csillagok
x=1 (Alt-Az) betanitdsa szilkséges
x=2 (EQ, északi)
x=3 (EQ, déli)
32 bites r34AB0500, #
RA-DEC goto |12CE0500
32 bites e 34AB0500, Az utolso két karakter
RA-DEC kérdés 12CE0500# mindig nulla
32 bites b23AB0500, #
Azm-Alt goto | 12CE0500
32 bites z 34AB0500, Az utolso két karakter
Azm-Alt kérdés 12CE0500#
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