Felhasznaloi utmutato
SkyWatcher AZGTi mechanika

Figyelmeztetés: Soha ne nézzen tavcsoveével kozvetlenil a Napba: maradando
szemkarosodast szenvedhet. Hasznaljon megfelel 6 minéségl napsziirét a
tavcs 6 objektivije elé biztonsagosan felszerelve. A Nap megfigyelése esetén a
keres 6tavcs 6re helyezze vissza a porvéd 6 kupakot, vagy ideiglenesen szerelje

le a véletlen betekintés elkeriilése érdekében. Soha ne hasznaljon okularra
illeszthet 6 napsziiréket, és kerilie a Nap képének Kkivetitését is, mivel a
tavcs 6ben felgytleml 6 hé karosithatja az optikai elemeket.
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I. Az AZGTi mechanika Uzembe helyezése

1.1. Felhelyezés Sky-Watcher haromlabra

1. Huzza ki a haromlab mindharom labat teljesen egy vizszintes fellleten.

2. Helyezze fel az 1.1a abranak megfeleléen az okulartalcat
3. Rovid tavesétubus esetében, amely nem Utkdzik a mechanikaba zenitkdzeli helyzetben,

az AZGTi mechanika kozvetlenll a haromlabra szerelhetd. lllessze a 3/8"-as menetes
furatot a fej aljan a haromlab felsé részén levd menetes szar félé. A csavar meghuzasaval

rogzitse a mechanikafejet.
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1. llessze az okulartalcat koézépre, majd a ldbmerevitdék
kézéppontjat alulrél megtamasztva nyomja lefelé.
2. A talca elforgatasaval rogzitse a merevitékon.

Figyelem! Az okulartalca biztositja a harom lab
stabilitasat, illetve véd az allvany esetleges felboruladsa
ellen is. Az AZGTi mechanika esetében mindig szerelje fel

az okulartalcat.
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Tipp: Az azimut-kuplung telijes meghuzéasa esetén a mechanikafej nem forog el fuggéleges
tengelye mentén, igy konnyebben felszerelhetd a haromlabra.



Hosszu tavesdtubus esetén a hosszabbitd toldat felszerelése sziikséges a mechanikafej

és a haromlab kozé. (1.1c abra).

1. Rogzitse a hosszabbitd tubust a hdromlabra az alsé csavar meghuzaséaval

2. Huzza ki a mechanikafejre csatlakozé egységet a tubusbdl a harom rogzitécsavar
meglazitasat kdvetben.

3. Rogzitse a kiemelt egységet az AZGTi mechanika talpara a csavar meghtzéséaval.

4. Helyezze vissza az 0sszeszerelt egységet a tubus tetejére, és rogzitse azt a tubus
oldalan levé harom csavar meghuzéasaval.

. Az AZGTi mechanika felszerelése fotdallvanyra

Huzza ki telijesen az allvany labait egy sik vizszintes tertleten. Bizonyosodjon meg rola,
hogy a haromlab szilardan Aall.

Szerelje fel a 3/8"-as csavar segitségével az AZGTi mechanikafejet a haromlabra.
Kell6képpen, de ne tudl szorosan hlzza meg a rogzitécsavart. Figyelmeztetés: A
rogzit 6csavar tulsagosan er 6s meghlUzasa karosithatia a mechanikafej bels 6
részeit.

A legtobb haromlabon levé gyorscsere-talp 1-3 csavarral érkezik. Ovatosan hiizza meg a
rogzitécsavarokat alulrol.

Emelje a hdromlabbal a kamerafejet a kivant magassagra, és bizonyosodjon meg rdla,
hogy a tavcsé nem (itkdzik a labakba zenitkdzeli észleléseknél sem.

Bizonyosodjon meg réla, hogy a haromlab felsd sikja vizszintesen all. Hasznélja a
beépitett vizszintezét (a buboréknak kdzépen kell elhelyezkednie).

1.3. Atavcs 6 felhelyezése
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Lazitsa meg a magassagi kuplung csavarjat, forgassa a fejet Ugy, hogy a prizmasint
fogadd nyereg vizszintesen élljon, majd hdzza meg ismét a magassagi rogzitécsavart.
(1.3a abra)



2. Lazitsa meg a prizmasin rogzitécsavarjat mindaddig, amig semmi nem allja utjat a
prizmasin becsusztatasanak. (1.3b abra)

w

A tavcsovet vizszintesen tartva a prizmasint cslsztassa a nyeregbe (1.3b abra)

4. Szoritsa meg a prizmasin rogzitécsavarjat, és bizonyosodjon meg réla, hogy nyereg a
tavcsovet stabilan tartja. Ne engedje el a tavcsovet mindaddig, mig meg nem
bizonyosodott a megfeleld rogzitésrél.

5. A tavcsovet tartva teljesen lazitsa ki a magassagi kuplungot, és ellendrizze a tavcsd
kiegyensulyozottsagat.

6. Ismételje meg a fenti |épéseket a prizmasin elére-hatra csusztatdsaval mindaddig, mig
megfelel egyensulyi helyzetet nem ér el.

Il. Elektronikus csatlakozdok

2.1. Vezérlépanel
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Power SNAP ON OFF LED

2.2. A vezérl 6panel részei

Power (tap): A mechanikafej és a kézivezérld ezen a csatlakozon
keresztul kapja meg a sziikséges tapfesziiltséget.

Hand Control (kézivezérl 6): Csatlakoztassa ebbe az RJ12 tipusu, 6
poélusu csatlakozéba a SynScan kézivezérlét.

SNAP (kameravezérlés): Ez a sztereOcsatlakozohoz hasonlo aljzat
hasznalhato a kamera csatlakoztatdséara. A SynScan kézivezérl6 képes a
csatlakoztatott kamera vezérlésére is.

On/Off (Ki-be kapcsold): A tapellatés ki-be kapcsolasara szolgal.

Power LED (visszajelz 6 LED): Ez a LED ad visszajelzést a mikddési
maodrol:
1. Allandoan vilagit: a beépitett WiFi ki van kapcsolva
2. Egy villanas: a beépitett WiFi be van kapcsolva
3. Két villanas: Egy applikacio mér csatlakoztatva van a beépitett WiFi-
hez.
4. Héarom villanas: A vezérl6panel szoftverfrissités modban van.



2.3. A csatlakozo6k labkiosztasa
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Megjegyzés: A SNAP port segitségével
kétféle jel kuldheté a kameranak. Olyan
kamera esetén, amely csak az
expozicibhoz igényel jelet, barmelyik jel
hasznélhat6. Olyan kameraknal, amelyek
kulon jelet igényelnek a fokuszalasi
mivelethez, mindkét jelet hordozé
vezeték megfelelé bekotése sziikséges.

Vezérlékabelek kaphaték Canon, Nikon, Olympus és Sony kamerakhoz. Az alabbi tablazat
segitségével valaszthatd ki a megfelel6 kabel.

connector

Rendelési Kamera
szam interfész Vezérld interfész Kompatibilis kamerak
AP-R1C Canon remote Canon RS-60E3 Canon EOS 100D, 300D/350D,
(E3) 400D/450D, 500D/550D,
600D/650D, 700D, 60D/60Da, 70D
AP-R3C Canon remote Canon RS-80N3, | Canon EOS 5D/6D/7D,
(N3) TC-80N3 10D/20D/30D/40D/50D, 1V, 1D, 1Ds
Mark III, 5D Mark 11l
AP-R1N Nikon 10 Nikon MC-22, Nikon D1/D2/D3/D4,
csatlakozos MC-30, MC-36 D200/D300/D700/D800
AP-R2N Nikon remote Nikon MC-DC1 Nikon D70S, D80
cord
AP-R3N Nikon accessory | Nikon MC-DC2 Nikon D90, D600,
terminal D3000/D3100/D3200/D3300,
D5000/D5100/D5200/D5300,
D7000/D71000
AP-R1S Sony remote Sony RM-S1AM, | Sony al100, a200, a300, a350, a450,
RM-L1AM ab50, a560, a700, a850, a900
AP-R3L Olympus multi- RM-UC1 Olympus E-P1/E-P2, E-PL2/E-PL3,

E510/E520/E550/E620,
E400/E410/E420, SP-570UZ/SP-
590UZ




2.5. Tapellatasi kbvetelmények

* Kimeneti fesziltség: minimum 7,5V — maximum 14V. Ezen kivil es6 feszultségértékek
karosithatjadk a motorvezérl6t és a kézivezérlét.

» Csatlakozé: hengeres, belsé atméré 2 mm, kilsé atmeéré 5,5 mm. Kézponti csucs
pozitiv.

» Kimeneti aram: legalabb 750 mA

* Ne hasznaljon szabalyozas nélkili adaptereket. Tapegység valasztasakor 12V kimeneti
feszlltségl és legalabb 750 mA erdésségil aram leadasara képes valtozat valasztasa
ajanlott.

» Tulsagosan magas tapfesziiltség esetén a motorvezeérlé automatikusan ledllitjia a
motorokat.

l1l. Az AZGTi mechanika hasznalata

3.1. A mechanika kézi mozgatasa
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1. Lazitsa meg a magassagi kuplung rogzitécsavarjat, és allitsa fuggdlegesen megfeleld
pozicidba a tdvcsovet.

2. Lazitsa meg a vizszintes kuplung régzit6csavarjat, és forgassa a tavcsovet megfeleld
helyzetbe.

Tippek:

* A beépitett motorok hasznélatdhoz mindkét kuplungot hiuzza meg teljesen, ezzel
biztositva a legpontosabb mozgatast.

* A kuplungok félig kioldott helyzetében a tavcsé kézzel is mozgathatd, ugyanakkor kulsé
hatas nélkil nem mozdul el a beéllitott helyzetbdl.

» Atévcsé gyors mozgatasahoz lazitsa meg teljesen a kuplungokat.

3.2. Vezérlés SynScan kézivezérl 6vel

Csatlakoztassa a SynScan kézivezérl6t a megfelel§ csatlakozdba. A kézivezérlével torténd
hasznalatot a kézivezérl6 hasznélati tmutatdja tartalmazza.



3.3. Vezérlés mobileszkdzzel

A mechanika a beépitett Wifi modul hasznalataval Android vagy iOS rendszer(i mobiltelefonnal
illetve Windows operacios rendszeri PC-rdl tdvvezérelhetd, melynek soran pl. lehetdség van
az égbolt tetszbéleges objektumara katalégus szam alapjan radllitani a tavcsovet. Ezt a
feladatot azt kovetéen tudja elvégezni miutan az eszktzét racsatlakoztatta a mechanikara és
azt betanitotta.

Elsé hasznalat el6tt kérjuk toltse le SynScan Pro alkalmazast, melyet mobiltelefonjanak
alkalmazas-boltjabdl vagy az alabbi weboldalrél tud megtenni: https://skywatcher.com/ download/
software/synscan-app/

3.3.1. WiFi kapcsolat létrehozasa

Listazza ki a telefonon/tableten/PC-n lathaté Wifi hal6zatokat. Valassza ki a SynScan_xxxx nevi
hal6zatot majd csatlakozzon ra. (A késdbbiekben elképzelhetd, hogy automatikusan létrejon a
Wifi kapcsolat.) Az eszkbznek a bekapcsolast kdvetéen 15 percen belll csatlakoznia kell a
mechanikahoz, ellenkezé esetében a WiFi modul automatikusan kikapcsol.

A WiFi bedllitasok alapértelmezettre torténé visszaallitasdhoz kapcsolja be a tapellatast
csatlakoztatott SynScan vezérl6 nélkil, és ne csatlakozzon eszkdzével 4 6ran keresztll

3.3.2. Mechanika betaitdsa
1. Inditsa el a SynScan Pro alkalmazast.

2. Kattintson a kijelzd tetején talalhatdé Kapcsolédas gombra. Amennyiben elsé alkalommal
inditja el az alkalmazas, be kell allitania a megfigyeléhelyének koordinatait. Ezt megadhatja
manualisan vagy telefonjanak GPS szenzoranak hasznalataval lekérdezheti.

Tipp: amennyiben a SynScan Pro alkalmazas azt irja ki, hogy a GPS szenzor nem elérhetd,
akkor engedélyezze a SynScan Pro alkalmazas szamara a helybedllitasok jogosultsagot
Android operécios rendszerében a Beallitdsok > Alkalmazasok menuben.

Ha sikeresen létrehozta a wifi haldzati kapcsolatot, akkor a SynScan Pro alkalmazas megkeresi
a halézaton a mechanikat és racsatlakozik.

Figyelem! Betanitds megkezdése el 6tt ne felejtse el a tdvcs 6 tubust vizszintesen északi
irAnyba allitani.

3. A mechanika betanitasat a “Betanitds” menlben tudja elvégezni. Valassza azon belil a
“Haromcsillagos betanitas”-t, ez adja a legpontosabb eredményt.

4. A betanitas els6 |épéseként valasszon ki harom csillagot a listdb6l, majd kattintson a
“Betanitas megkezdése gombra”. Ezt kdvetéen elindul a mechanika az elsé csillag felé.
Miutan nagyjabdl raallt, a nyolc irAnygombbal pontosithaté a beallitds. Hasznalja a
starpointert, keresétavcsovet a csillag latdbmezébe allitasahoz.

A gombmez6 kdzepén lathatd az aktudlis mozgatasi sebesség (1-leglassabb; 9-leggyorsabb),
melynek értékét a gombmezé két szélén 1évé apro nyilakkal lehet allitani. Ha a pontositas
kész, j6vahagyas el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy nem villog pirosan a jobb oldali vagy a
fels6 irAnygomb. Ha valamelyik villog, egy péccintésnyire érintse meg, ugyanis a
tengelyek holtjatékanak eléfeszitése noveli a betanitds pontossagét. Villogé gomb mellett
nem enged tovabblépni. A gombmez§ felett megjelend savban a csillagjelre békve hagyja
jova a pontositast. A mechanika azonnal fordulni kezd a kdvetkezd csillagra. Végezze el a
miveleteket, ahogy az el6z6 csillagnal.

5. Ha mindharom csillagra raallt a tavcsé, a “Betanitas sikeres” felirat jelenik meg a kijelzén.

Tipp: Ha a betanitas soran a tavcsé a fold fele “néz”, akkor a tavcsé tubust vegye ki, forditsa
meg és igy tegye vissza a mechanikaba. Kikapcsolast kdvetéen kezdje ujra a betanitast.



3.5. ,Freedom Find” funkci6

Az AZGTi mechanikaban megfelelé enkdderek taldlhaték mindkét tengelyen, ezek segitségével
a mechanikafej folyamatosan kovetheti az elfordulasokat mind a kézivezérlével, mind kézzel
torténé mozgataskor. Ezzel lehetséges a mechanikafej kézi mozgatassal valé hasznélata
anélkil, hogy a beallitdsok elvesznének, azaz a munka barmikor folytathatdé a SynScan
kézivezérldvel is a kuplungok ismételt meghuzasat kévetden.

Ez a funkci6 a SynScan kézivezérl6ben és a SynScan applikaciéban is kikapcsolhaté.
Amennyiben nem hasznalja kézi mozgatassal a mechanikat, a pontosabb célpontra allas
érdekében a funkciét ajanlott kikapcsolni.

3.6. Szoftverfrissités

Az (] vezérlészoftver-verzidkat a Sky-Watcher honlapjan teszi k6zzé. Innen letdltheté a friss
szoftvercsomag, valamint a frissitéshez szikség alkalmazas.



|. Fuggelék: Specifikaciok
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Specifikaciok:

haromlab

Terméknév AZGTi mechanika
Mechanika tipusa alt-az mechanika
Terhelhet6ség 5 kg

Mechanika tdmege 1,3 kg

Haromlab és hosszabbité toldat tomege 1,9kg +0,5kg

Tépigeny

7,5V-14V fesziltségi egyenaram,
0,75A aramerfsség

Motor DC szervo
Attétel 6480
Felbontas 2073600 fordulatonként, 0,625 ivmasodperc

Kiegészité RA/Dec enkdderek felbontasa

1068 fordulatonként, kb. 20 ivperc

Alapértelmezett WiFi név

SynScan_XxXxx

IP cim

192.168.4.1

Protokol

UDP, 11880-as port

Megjegyzés: A fenti jellemzdéket a gyartd el6zetes értesités nélkil megvaltoztathatja.




