AllView

Multifunkcios elektronikus mechanika

Felhasznaloi kézikonyv



Bevezetés

Gratllalink a Sky-Watcher AllView mechanika megvasarlasah6z. Ez a tobbflinkcios mechanika
szamos célra hasznalhato:

alt-azim(t mechanikaként csillagaszati felhasznalasra (egy kulon vasarolhaté tavesével)

panéramafelvételek készitésére

time-lapse videok készitéséhez

finbman moézgatétt kameravald készitett videdfelvételhez.

A Sky-Wather mechanikak két éves garanciaval érkeznek.

Az AllView mechanika néhany fontosabb jellemzéje:
« tobbfunkciods csatlakozas tavcsovek, fényképezdgépek vagy videokamerak csatlakoztatasahoz

« mindkét tengelyen O&ptikai enkdéderek — a mechanika kézzel is mébzgathatdé a beallitasok
elveszitése nélkul

- stabil r6zsdamentes acéllab
« k6zel 43000 csillagaszati 6bjektimét tartalmazo katalogis
 fényképezbgép-vezérlés Canon DSLR kamerakhoz

Kérjuk, figyelmesen 6lvassa végig ezt a hasznalati utmdtatét. A mechanika hasznalata séran
néhany alkalémra lehet szukség, mig megfelel6 gyakorlatot szerez a mechanika hasznalataban.

FIGYELMEZTETES

Soha ne nézzen sem szabad szemmel, sem tavcsével a Napba! (Kivéve, ha megfelel6 minéségu
napszlrével rendelkezik). Maradandé szemkarosodast szenvedhet.

o Amennyiben a Napét figyeli meg megfelelé szirdvel, ugyeljen ra, hogy a muiszeren levd
keres6tavesd objektivje le legyen fedve, vagy szerelje le a keresétavesovet.

o Ne haszndlja a tavcsdvet a Nap képének kivetitésére. A miszer belsejében felgylilemlé hd
karosithatja a tavcsovet és kiegészitdit.

e« Ne hasznaljon nap-okulart vagy Herschel-prizmat. A tavcsé belsejében felgyulemlé hé
karosithatja ezeket az eszk6zdket, amelynek eredményeként a napfény szirés nélkul a szembe
juthat.

e Soha ne hagyja a miuszert fellgyelet nélkll, kalonésen, ha gyermekek, vagy a muiszer
hasznalatédban jaratlan felnéttek vannak jelen.



Osszeszerelés

Az AllView mechanika teljesen 0sszeszerelt allapotban érkezik, és percek alatt mikodésre kész
allapotba hozhaté. Az ujra felhasznalhaté doboz a kdvetkezd részegységeket tartalmazza:

» AllView mechanika

SynScan kézivezérl

csatlak6zbadapter (4 darabban)

acélharémlab

Okalartalca

fényképezdgeépvezérl6 kabel (Canon DSLR kamerakhoz)
RS-232 s6rés kabel

Az AllView mechanika osszeszerelése

Els6 l1épésként emelje ki az AllView mechanikat a szallitasra hasznalt dobozbdl. Csomagolja ki a
kiegészitbket a kulonall6 dobozokbdl. A dobozokat célszerli megbrizni a mechanika kés6bbi
tarolasa vagy szallitasa céljabdl.

Aharomlab és amechanika 6sszeszerelése
Az AllView mechanika feje a haromlabhoz erésitve érkezik. Amechanika felallitasahoz:

1. lassan lazitsa meg a labakon talalhaté rogzitécsavarokat, majd huzza ki az egyes labak belsé
részeit. Amegfeleld magassag beallitasa utan rogzitse a labakat az 1. abranak megfeleléen.

2. Nyissa széta harémlab labait, és allitsa fel a mechanikat a 2. abranak megfeleléen.

1.abra 2.abra

3. Az 1. abran lathato rogzitécsavarok segitségével allitsa be mindharom lab magassagat kulon-
kalon mindaddig, mig a mechanikafej alapja vizszintesen all. Ahelyes beallitas megkonnyitésére
a mechanikan levé vizszintez6t hasznalja. A terepviszonyoktdl fliggéen a harom lab eltéré

hosszusagu lehet.
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4. Csusztassa fel az okulartalcat a kozponti
rogzitérudon mindaddig, amig az megfeleld
helyzetben a haromlab I[4dbainak feszul.
Rogzitse az okulartalcat az rogzitbanyaval a 3.
abraszerint.

5. Pattintsa be a kézivezérld tartdjat az okulartalca
réesébe a 4. abra szerint. Nydmja be egészen
addig, amig a tart6 a helyére pattan.

Arogzitéadapter 6sszeallitasa

A rogzitbadapter négy részegységbdl all. Prizmasin (a), vezetdsin (b), vizszintes (,landscape")
adapter (c) és fuggébleges (,portrait") adapter (d), az 5. abranak megfelel6en.

\\

(a) prizmasin b) vezetbsin (c) vizszintes (d) fuggbleges
régzitéadapter régzitbadapter




Az adapter két médon régithetd, igy a felszerelt kamera vizszintes (,Jandscape") vagy fliiggéleges
(sportrait") helyzetben is rogzithetd.

Vizszintes felszerelés:
1. lllessze a prizmasint (a) a vezetésinhez (b) a 6. abranak megfeleléen.

2. Csatlakoztassa a vizszintes adaptert (c) a vezet6sinhez (b) a 7. abra szerint.

6. abra 7. abra

3. Csusztassa a vizszintes adaptert (c) a vezet6sinben (b) a csatlakoztatott kameranak megfelel
pozicio megtalalasa érdekében. Rogzitse a csavart a megfeleld helyzetben.

4. Lazitsa meg a 8. abranak megfeleléen a fluggbleges karon levé magassagi rogzitécsavart,
forgassa el a magassagi tengelyt ugy, hogy a prizmasin-foglalat fliggéleges allasba kertljon.
Rogzitse ismét a tengelyt ebben a helyzetben.

5. Lazitsa meg a prizmasin foglalat rogzit6csavarjat, majd csusztassa be az adaptert a prizmasinnel
egyutt a foglalatba. Rogzitse ismét a csavarral a prizmasint. A mechanika ekkor a 9. abranak
megfelel6éen nézki.

6. Hasznalja a szabvanyés fé6tomenet-csavart az adapter aljan a kamera, videbkamera vagy tavcsé
rogzitéséheza 10. és 11. abranak megfelel6en.

8. abra 9. abra }




10. abra 11. 4bra

Figyelmeztetés: Ugyelien ra, hogy ne hlzza meg tulsagosan a rogzitdcsavart, mivel ezzel a
kamera karosodasat okozhatja.

7.Akamera helyzete 3 dimenzidban allithaté az adapterek segitségével a 12. abra szerint:
a. Fel ésle (Ztengely)—allitsa be a prizmasin helyzetét a mechanika prizmasin-féglalataban.
b. el6re és hatra (Y tengely)—allitsa az adaptert a vezetdsinen valo csusztatassal
c.balraés j6bbra (Xtengely) — mbzgassa a kamerat az adaptersinen.

12. 4bra \
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Fluggolleges felszerelés:

1. Aflggbleges felszereléshez hasznalatos adapter (d) két részbél all: (d1) adapter és prizmasin
rogzité (d2). Akétrész elvalasztasahoz lazitsa meg a 13. és 14. abrakon lathato rogzitéesavart.

2. Csusztassa szét az adaptert (d1) és a
rogzitérészt (d2) a 15. abranak megfeleléen.

15. abra

3. Csatlakoztassa az adaptert (d1) a
kamerahoz a rajta levé fotdbmenetes csavar
segitségével a 16. abranak megfelel6en.

16. abra

Figyelmeztetés: Ugyelien ra, hogy ne hlzza meg tulsagosan a rogzitdcsavart, mivel ezzel a

kamera karosodasat okozhatja. 5



4. Csusztassa az adapteren (d1) levé révid
vezetdsint a rogzitbegységbe (d2) és
rogzitse a csavar meghuzasaval a megfelelé
poziciobana17. abra szerint.

17. abra

5. Csusztassa a prizmasint (a) a fuggdleges adapterbe (d) és rogzitse a 18, 19-es abraknak
megfeleléen.

18. dbra 19. bra
(d1)

(d1)

(d2)

Megjegyzes: Amennyiben a fiiggbleges poziciot kivanja hasznalni (d), bizonyosodjon meg rola,
hogy az adapter (d1) megfeleléen magasan helyezkedik el annak érdekében, hogy a fotomenetes
csavar nem akadalyozza meg a prizmasin (a) behelyezését a két darab 6sszeallitasanal. Miutan a
prizmasint (a) felszerelte, a megfeleld tavolsag az igényeknek megfeleléen allithato.

6. Lazitsa meg az AllView mechanika fuggdleges karjan levé magassagallito rogzitécsavart, majd
forditsa a magassagi tengelyt ugy, hogy a prizmasin-adapter vizszintes helyzetbe keruljon.
Rogzitse ismét a tengelyt.

7. Lazitsa meg a prizmasin foglalatanak rogzit6csavarat, és csusztassa be a prizmasint (a) a
foglalatba. Rogzitse a csavar ismételt meghuzasaval. A mechanika ekkor a 20-21-es abraknak
megfelelden fest.



20. abra

Shy-WalEher 45,

8. Akamera helyzete két tengely mentén allithato, a 22. dbranak megfeleléen.
a. Elére és hatra (X tengely) —az adapter (d) allitasaval a prizmasinen (a)
b. Balra és jobbra (Y tengely) —az adapter (d1) allitasaval a régzitédarabon (d2)

22. abra




Afuggoleges kar beallitasa

Aflggdleges kar két helyzetben hasznalhatd. Mindkét megoldas mind csillagaszati célra, mind foldi
megfigyelésre alkalmas.

Belsé elhelyezeés

Ezt az allapotot a 23. abra mutatja, els6sorban panoramafelvételek készitéséhez hasznalatos méd.
A kamera igy a rendszer sulypontjaban helyezkedik el, azaz a fuggéleges és vizszintes tengelyek
metszéspontjaban. Csillagaszati tavcsovet is lehetséges ebben az elrendezésben hasznalni, am
hosszu tubusok esetében gondot jelenthet a magasan levé célpontok elérése. Hosszu
taves6tubusok és nagy kamerak esetében a kulsé elhelyezés ajanlott.

« Amennyiben fényképezdgépet, videbkamerat, vagy egy kompakt, rovid tubusu tavcsovet kivan
hasznalni a mechanikan belsé felszereléssel, a miszer felszerelése soran Ugyeljen ra, hogy a
mechanika fuggéleges karja bal oldalra essen, ha a miszer mogott all (23. abra)

« Amennyiben belsd felszereléssel binokulart vagy tavcsovet csillagaszati célra kivan hasznani, a
karnak jobb oldalra kell esnie, ha a miiszer mogott all (24. abra)

23. abra 24. abra

a
Sky-WaiEher us.a.

.
Sky-Watcher US.A.

Kulso6 elhelyezés

A 25. abranak megfeleld kilsé felszere 25. abra

els6sorban csillagaszati megfigyelésl
ajanlott, mivel magassagi tartomanyt
nagyobb mozgasszabadsagot tesz lehet¢
Ebben a helyzetben a mechanikanak a
abran lathaté médon kell hordoznia a misze

Sly"ﬂﬂ‘l.:'lel USA



Kllso és belso elhelyezés kozotti valtas

AKkulsé és belsd elhelyezés kozaotti valtashoz el6szor lazitsa meg a mechanika alsé részén talalhato
rogzitécsavart, majd forgassa ki a fuggéleges kart 180 fokkal Utkdzésig, majd rogzitse ismét a kart a
csavar meghuzasaval a 26-29-es abraknak megfeleléen.

26. abra 27. abra

28. abra 29. abra

-

Megjegyzés: Amennyiben a fenti szempontokat a fliggbleges kar tavcs6h6z képesti helyzetére nem
veszifigyelembe, a ,Fel" és ,Le" gombok ellenkezs irdanyban mozgatjak a miiszert, és a mechanika
tovabbi funkcioi nem fognak helyesen mikéani.

Enkéderek és tengelyrogzités

Az AllView mechanika mindkét tengelyén enkdderek talalhatok. Ennek koszonhet6en a mechanika
akkor sem vesziti el a tajékozdédasi képességét, ha a rajta levd miszert kézzel mozgatja. Mindkét
tengelyen talalhaté rogzitdecsavarok kioldasa utan a mechanikan levé miszer kézzel is szabadon
mozgathatd. A megfeleld célpont megtalalasa utan rogzitse ismét a tengelyeket rogzitdé csavarokat.
Ugyeljen ra, hogy ne szoritsa tul a rogzitécsavarokat, mivel ez karosithatja a mechanikaba épitett
motorokat.

Figyelmeztetés: Ugyeljen ra, hogy a felhelyezett tavcs6 ne haladja meg a mechanika teherbirasi
hatarait. Ennek figyelmen kivul hatasa esetén a mechanika nem fog megfeleléen mikadni, illetve
meghibasodhat. Amechanika teherbirasa korulbelul 4 kg.
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Az AllView mechanika tapellatasa

A mechnaika 12V névleges fesziltséget igényel, de mikodbéképes 8 és 16 V kozotti tapfesziltség
hasznalatakor. Ne hasznaljon 6lyan tapegységet, amely ezen feszulltségtartbmanyén kivali
feszlltséget szblgaltat, mivel ez a mechanika kar6sodasahoz vezethet. A megfelel§ tapegység
mellett mehet6ség van a mechanika tapellatasara 10 darab AA (,ceruza") elem hasznalataval is.

Az elemtarolé egység az AllView mechanika fejében talalhatdé. Az elemek behelyezéséhez,
cseréjehez kovesse a kovetkez6 lépéseket:

1. Emelje le amechanikafejet a haromlabroél az alsé rogzitécsavar meglazitasat kdvetéen (30. abra)
2. Férditsa fejre a mechanikafejet, és keresse meg a két recézett csavart.

3. Csavarja kiakét csavart, és emelje le az elemtardlé egység fedelét.

4. Helyezzen be 10 darab AA az elemtartéba, majd helyezze vissza azt a mechanikafejbe.

5. Helyezze vissza a fedelet, és rogzitse a két csavar segitségével.

30. abra

Sky-Watcher usa.

régzitécsavarok/

elemtarolo6 egység

mechanikafej rogzitécsavarja

1



Panoramafotozas az AllView mechanikaval

Az AllView mechanika panoramavezérlése

Az AllView mechanika egy tobb funkcios kameradllvany. Nem csak mint szamitogép-vezérlési
mechanikaként hasznalhatd csillagaszati megfigyelésekhez, de lehetéséget ad foté- vagy
videdfelvételek készitésére programozott médon. Az AllView mechanika panorama-funkcioja a
SynScan AZ kézivezérl6 segitségével érhetd el. Panoramafelvételek készitéséhez a mechanika
haromféle Uzemmodot kinal: egyszer(i panorama (Easy Pano), programozott panorama (Preset
Pano) és Time-lapse felvételek készitése (Time Lapse).

Egyszerii panoramaképek (Easy Pano)
Ez az lzemmod a legegyszeribb panoramafelvétel-készitési mod.

1. Szerelje fel a fényképezdgépet a mechanikara. Amennyiben Canon DSLR kamerat hasznal, a
mellékelt kabel segitségével lehetbség van a fényképezdgép 0sszekotésére a mechanikaval a
SNAP csatlakozon keresztll, igy a felvételek vezérlését is elvégzi a mechanika. A felvételek
minimalis héssza 0,1 (1/10) masbédperc, mig maximalis héssza akar az 1 percet is
meghaladhatja. Mas tiplsu kamerak esetében manialis izemmdd hasznalata szlikséges.

2. Kapcsoélja be a tapellatast. A kijelzén a 31. abranak megfeleléen a kézivezérlé szoftverének

verzidoszama jelenik meg.

==Al1View Pano--<
VWer.03.09.07

31. abra

3. Nyomja le az ENTER gombot. A kézivezerl6 ekkor a megfelel6 Uzemmaod kivalasztasat keri a 32.
abra szerint. A gorgetégombok segitségével valassza ki a ,Panéramic Méde" tételt és nyémja le

ismétaz ENTER gémbdét.

CDPERATING MODE:
Fanoramic Mode I

32. abra

4. A gorgetégombok segitségével valassza ki az ,Easy Pano Mode" tételt és ismét nyomja le az
ENTER gombot.
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5. Akézivezérlén megjelenik a ,Step 1: Set Camera FOV..." és az ,Already know the FOV?" lizenet
(1. Lépés: Akamera latdmezejének beallitasa. Ismert mar a latomezéd mérete?)

« Amennyiben a kamera latbmezeje marismert a hasznalt objektivvel, nyomja le az 1-es gombot.
A kézivezérlon ekkor lehetéség van a numerikus gombok segitségével kozvetlenul megadni a
latdmezd méretét fokokban. A megadas soran elséként a vizszintes latdoszdget, majd az
ENTER gomb lenyomasa utan a fluggbleges latoszdget kell megadni.

« Amennyiben a latbmez6 nem ismert, nyomja le a 2-es gombot. A kézivezérl6 végigvezeti
azokon a lépéseken, amelyek segitségével meghatarozhaté a kamera latbmezeje mind a
vizszintes, mind a figgdleges tengely mentén. Amennyiben rendelkezésre all, kapcsolja be a
Live View uzemmddot a kameran, egyébként a bedllitdshoz hasznalja a kamera keresdjét. Ezt
kovetden a kamera latbmezejének beallitasa a kovetkez6 lépésekben fog megtorténni:

- allitsa a keresBben lathaté kép felsé vonalat a helyi horizont vonalaba, majd nyomja le az
ENTER gombot

- allitsa a keres6ben lathato kép also vonalara a helyi horizont vonalat, majd nyémjale azENTER
gbmbét.

« Akézivezeérl6 ekkor kijelzi a mért latomezd értéket a fuggbleges tengely mentén. Afolytatashoz
nyomja le a 3-as gombot. A beallitas ujbdli elvégzéséhez nyomja le az 1-es gombot. Ezt
kovetben kerul sor a vizszintes tengely mentén torténd beallitasra:

- allitsa a keres6ben lathatd kép bal szélét egy kivalasztott célpontra, majd nyomja le az ENTER
gombot.

- allitsa a keresOben lathato kép jobb szélét az el6zbleg kivalasztott célpontra, majd nyomja le
ismétaz ENTER gombét

« akézivezérld ekkor kijelzi a latomezd méretét. Afolytatashoz nyomja le a 3-as gombot, a mérés
megismétiéséhez pedig az 1-es gombot. Ezt kovetben a kézivezérl6 megjeleniti a két tengely
mentén meért latomezd-értékeket, majd elmenti az adatokat késdbbi felhasznalasra.

6. A kézivezérlén a ,Step 2 Home Position" (2. lépés parkoldhelyzet) lzenet jelenik meg. A
kézivezérl6 iranygombjainak segitségével a kamerat iranyitsa a készitend6 panoramakép
kdzéppontjara, majd nyomjale az ENTER gombot.

7. Akézivezérlén a ,Step 3 Set Pict Range" (3. Iépés képtartomany beallitasa) Gzenet jelenik meg. A
gorgetdgombok segitségével valasszon a 360° Panoramic (360 fokos panorama) és a Wide
Angle (nagylatdszdgll) modok kdzott.

8. A kézivezérld ismét megjeleniti a ,Set Pict. Range" (képtartomany bedllitdsa) Uzenetet. A
gorgetbgombok hasznalataval valassza ki a ,by Editing" (adatok megadasa) vagy a ,by
Measuring" (adatok megallapitasa méréssel) lehet6ségek egyikét, majd nyomja le az ENTER
gombot.

- ha a,by Editing" lehet6séget valasztotta, a numerikus billentyizet segitségével kell megadni a

kovetkez6 adatokat:

- RGT LMT — a panoramakészitésnél jobbra torténé maximalis kitérés értéke a kdzépponttdl
fék6kban

- LEFT LMT - a panoramakészitésnél balra torténd maximalis kitérés értéke a kozépponttdl
fokokban

- UP LMT - a panoramakeészitésnél felfelé torténé maximalis kitérés értéke a kdzepponttdl
fokokban

- DOWN LMT - a pan6ramakészitésnél lefelé torténé maximalis kitérés értéke a kdzépponttdl
fokokban 13



Megjegyzés: 360°-0s panorama készitésekor a kézivezérlbben csak a fels6 és alsé hatarok
megadasara van mod.

« Amennyiben a by Measiring" modaét valasztétta, az iranygédmoék segitségével kell mozgatnia a
kamerat. Els6ként mozgassa a kivant panoramakép jobb felsé sarkanak iranyaba a kamerat,
majd nyomja le az ENTER gombot. Ezt kdvetéen mozgassa a kamerat a bal als6 sarok
iranyaba, majd nyomja le az ENTER gombot. A bevitt adatokat az 1-es gomb (Yes)
lenyomasaval erdsitheti meg.

Megjegyzés: 360°-0s panoramakészités esetén a mechanika csak a felfelé és lefelé végzett
elmozdulédsokat veszifigyelembe.

9. Akézivezérlén a ,Step 4 Set Shooting" és ,Set Time Halt." Sorok (4. Iépés felvételek beallitasa,
varakozas beallitasa) Uzenet jelenik meg. A numerikus billentylizet hasznalataval adja meg az
egymast kdvet6 felvételek készitése k6zott varakozassal eltdlteni kivant masodpercek szamat.

10.A kézivezérl6 ezutan lehet6séget ad az automata felvételkészités (AUt6 Shddting)
megkezdésére.

« Az 1-es gomb lenyomasaval az AllView mechanika megkezdi a felvételek készitését. Ennek
soran a SNAP porthoz csatlakoztatott fényképez6gépnek megfeleld jeleket ad a kép
elkészitéséhez minden egyes pozicioban. A felvétel elkészilte utan a mechanika
automatikusan a kdvetkez6 poziciéra mozgatja a miszert. Ez a funkcio kiléndsen Canon EOS
fényképezdgépek hasznaldi szamara elényos. A funkcio kivalasztasa utan a kézivezérlében
meg kell adnia az expozicios idét. A nimeriki(is gémbdék segitségével 0,1 masédperc (1/10) és
999,9 masddperc kozotti értekek adhatok meg.

Megjegyzés: A mechanikan beallitott expozicios idé nem feltétlen felel meg a féenyképezbgep altal
hasznalt expoziciés idének. Ez az id6 a fényképezbégépnek kiildétt ,expozici6 kezdete" és
,expozicié vége" jelek kbzti id6tartamot szabélyozza. Altalaban az itt megadott érték hosszabb, mint
a kameran beéllitott expozicios értek. Hasonloképpen a rekesznyilast is a kameran kell beallitania,
mivel a mechanika ezt nem kezelli.

« a 2-es gomb lenyomasaval kezdhet6 meg a manualis panoramakészités. Ennek soran a
kézivezérl6 lehet6ség van a kovetkez6 poziciéra mozgatasra utasitani a mechanikat (I. 33.
abra, ahol a 33 beallitott pozicio kdzll az elsére fog raallni a mechanika). Amiiszer mozgatasat
kdvetden a kamera megfelel6 gombjaval kell elvégeznie ez exponalast. Ezutan a kézivezérl6 3-
as gombjanak lenyomasara a mechanika a kdvetkez6 pontra all. Ez a folyamat mindaddig
folytatédik, amig a panoramakép készitéséhez szikséges Osszes felvétel elkészil.
Amennyiben egy felvétel ujbdli elkészitésére van szukség, az 1-es gémb lenyémasaval a
mechanika férditétt sérrendben all ra az egyes pdzicidkra.

B e T,

Point: 001/033
—z1 SETUP 3:—

33. abra
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11.A panoramakép Osszes felvételének elkészitése utan a mechanika lehet6séget ad a felvételek
ismételt elkészitésére. Ehhez valassza ki a ,Yes" lehet6séget. Ezt kovetéen a mechanika
lehetéséget ad a felvételek forditott sorrendben valé elkészitésére. Amennyiben itt a ,Yes"
lehet6séget valasztja, a mechanika ismét elkésziti a felvételeket, de forditott sorrendben. A ,No"
lehet6ség kivalasztasakor a mechanika az elsé poziciora mozog, majd az el6z6 sorrendnek
megfeleléen késziti el a felvételeket.

12.Az ,Easy Pang" Gzemmodbal valo kilépéshez nyémija le az ESC gémbét. EkKkér a mechanika
mézgasa megall, és a kézivezérld lehetbéséget ad a funkcidbdl valod kilépésre az 1-es gomb
lenyomasaval.

Eléreprogramozott panorama (Preset Pano)

Ez a mod tovabbi lehetéségeket biztosit a panoramaképek készitéséhez. Ebben az Gzemmddban
.rétegek" definialasara is lehetéség van. Minden réteg megadott horizont feletti magassagban
helyezkedik el, és arra is moéd van, hogy a 360°-0s panoramakép készitése soran felvett képek
szamat beallitsa. Az Uzemmodd hasznalataval akar a teljes belathato tér fotézhato, a zenittdl a
mechanika labaiig.

1. Valassza ki a ,Preset Pano" Gzemmaddot, majd nyomja le az ENTER gombot. A kézivezérlé
lehet6séget ad a kamera kivalasztasara. A kamera adatainak tarolasara két memoariahely all
rendelkezésre. Amennyiben els6 alkalommal hasznalja a mechanikat, vagy még nem tarélta el a
kamera adatait, valassza ki a CAM #1 vagy CAM #2 tar6lok egyikét, és nyémja le az ENTER
gémbét.

2. Akézivezerl6 ekkor lehetbvé teszi a rétegek adatainak megadasat. Nyomja le az 1-es gomb ot az
adatok megadasahoz. A kézivezérldn megjelennek a mar definialt rétegek. A felsd sor jelzi az
éppen szerkesztés alatt allé réteg szamat, illetve a definialt rétegek szamat. A masodik sorban
talalhaté a 360°-os panoramakép soran készitendd felvételek szama. A 34. abran éppen az 5
definialt réteg kdzll a 2 réteg adatai lathatok, miszerint a mechanika 3 felvételt fog késziteni 45
fokkal a horizont felett. A gorgetégombok hasznalataval érheték el az egyes definialt rétegek
adatai. Amennyiben az adatok médositasara van szukség, nyomjale az ENTER gombdét.

B e

Preset Lyr:02/05
+ 3 Pts @ 45.0°

34. abra

3. Akézivezérld lehet6seget ad a réteg torlésére, vagy egy Uj réteg letrehozasara. Nyomja le az 1-es
gombot a réteg torléséhez vagy Uj réteg létrehozasahoz, vagy a 2-es gombot a réteg adatainak
modositasahoz.
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4. Amennyiben az 1-es gémbét nyémta le (Uj réteg hozzaadasa), lehetéség van az Uj réteg
hozzaadasara vagy a réteg torlésére.

 réteg hozzaadasa: Nyomja le ismét az 1-es gombot a réteg hozzaadasahoz. A vizszintes
irAnygombok, illetve a numerikus billentylizet hasznalataval adja meg a készitend6 felvételek
szamat, valamint a magassag értékét fokokban. Hasznalja a +/- jeleket is a magassag
megadaskor, amely elbjelet a gorgetégombokkal valtoztathatja. Pozitiv szamok a horizont
feletti, negativ szamok a horizont alatti helyzetet jelentenek. Nyomja le az ENTER gombot az
adatok megadasat kovetben.

* rétegtorlése: nydbmja le a 2-es gémbd6t az éppen kivalasztott réteg torleséhez.

Megjegyzés: Eqgy mar létrehozott réteg adatainak modositasa mentés utan nem lehetséges.
Amennyiben a réteq javitasa sziikséges, hozzon létre egy uj réteget a megfelel6 adatokkal, majd
torolje a hibas réteget.

5. A kézivezérl6 lehetéséget ad a rétegek tovabbi modositasara, vagy a réteg-szerkesztd
uzemmaodbal valo kilépésre. Nyomja le az 1-es gombot a kilépéshez, a 2-es gombot pedig ujabb
rétegek torléséhez vagy h6zzaadasahoz.

6. Amennyiben kilép a rétegszerkeszt6 uzemmodbdl, a kézivezérld lehetbéséget ad az adatok
elmentésére. Nyomja le az 1-es gombot az adatok mentéséhez.

Megjegyzés: Két elére definialt réteq is létezik: a Zenith (zenit) és a Nadir. A zenit a kbzvetlenlil a
megfigyeld felett 90°-kal elhelyezkedd pontot jelzi, mig a nadir az ezzel ellentétes, a megfigyeld
salatt" levé pontot jelzi. Az elkészitendd képekbe ez a két réteg is bevonhato, vagy térélhetbek, ha
nem sziikséges merdélegesen felfelé, illetve kbzvetlenlil lefelé tekinté képek készitése. Amennyiben
ezeket a rétegeket torélte, és el kivanja menteni az adatokat, a kézivezérlé automatikusan felajanlja
ezen retegek visszahelyezését.

7. Akézivezeérl6 utasitdsanak megfelel6en most a tavcsé vagy kamera alaphelyzetbe allitasara van
szlkség (vizszintes helyzetben). Az el6z6 |épésekben megadott rétegeket a mechanika a
kiindulasi helyzettél szamitja, igy bizonyosodjon meg rola, hogy az ENTER gomb lenyomasa el6tt
a kamera megfelel6 helyzetben van.

8. Kdvetkezé lépésbe allitsa be az egyes felvételek készitéséhez hasznalt szlinet értékét. Az egyes
poziciokra valé mozgatas utan a mechanika a megadott masodperc elteltével mozgatja tovabb a
kamerat. A numerikus billentylizet segitségével adja meg a kivant értéket, majd nyémja le az
ENTER gémbét.

9. Akézivezérl6 ebben a pillanatban lehetéséget ad a felvételkészités elkezdésére.

« Az 1-es gbmb lenyémasaval az AllView mechanika megkezdi a felvételek készitését, amely
séran az expozicio készitésere szolgalo jelet kuld a kameranak minden egyes pozicioban. A
felvétel elkészitése utan a mechanika a kovetkezd poziciéra mozog. Ez a funkcié kulondsen
Canon EOS kamerak tulajdonosai szamara hasznos, mivel a kamera a mechanika SNAP
portjarél a mellékelt kabellel kapja az expozicidvezérlf jelet. Az automatikus méd kivalasztasa
utan a kézivezérlében meg kell adnia az expozicidos idét. A numerikus billentylzet
hasznalataval adja meg akivantid6t0,1 (1/10) és 999,9 masodperc kozott.

Megjegyzés: A mechanikan beallitott expoziciés idé nem feltétlen felel meg a fényképezbgép altal
hasznalt expoziciés idbének. Ez az id6 a fényképezdgépnek kuldétt ,expozicio kezdete" és
,expozicié vége" jelek kézti id6tartamot szabéalyozza. Altaléban az itt megadott érték hosszabb, mint
a kameran beallitott expozicios érték. Hasonloképpen a rekesznyilast is a kameran kell beallitania,
mivel a mechanika ezt nem kezeli.
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e a 2-es gébmb leny6masaval a mandalis felvételmod indithatd el. Ebben az tzemmaddban az
egyes pozicidkra valé raallas utan manualisan kell a fényképez6gép megfelel hasznalataval
elkésziteni az adott felvételt. Ezt kdvetben a 3-as gomb lenyomasara a mechanika a kdvetkezd
poziciora all. Ezeket a lépéseket mindaddig ismétli a mechanika, mig az utolsé beallitott
pozicidhoz nem ér. Az 1-es gomb lenyomasaval a pozicidkon forditott sorrendben is van
lehetbség vegigmenni.

Time Lapse moéd

Ebben az GUzemmaoddban oly médon van lehetéség sorozatfelvétel készitésére, hogy kézben a
mechanika kis sebességgel folyamatosan mozog. Az elkészitett felvételeket tetszéleges szoftverrel
késbbb latvanyos filmme flizheti 6ssze.

1. A ,Panoramic Function" menuopontban a gorgetbgombok segitségével valassza ki a ,Time
Lapse Mode" menupontot, majd nyomja le azENTER gombot.

2. Javasdlt a Live View mod hasznalata a fényképez6gépen, amennyiben az rendelkezésre all.
Hasznalja a kézivezérlén levd iranygombokat a kamera kezddpoziciojanak beallitasahoz. A
kezd6pont kivalasztasa utan nyomja le az ENTER gombot.

3. Az iranygbmbdk hasznalataval allitsa a kamerat a felvétel befejezéseként elérendd pontra, majd
nyomja le ismétaz ENTER gombot.

4. A kézivezerlbn lehetbség van a kezd6pont és a végpont kozotti ut megtételéhez szukseges id6
megadasara. Az idét 6:pp:mm formaban kell megadni, a maximalis id6 9 6ra 59 perc 59
masodperc lehet. Azid6 megadasa utan nyomja leismétaz ENTER gombot.

5. Adja meg az expozicids id6t. Ez az id6 nem egyezik meg okvetlenll a kameran beallitott
expozicios idével. A mechanika ezt az értéket a kameranak kuldott ,expozicié kezdete" és
,eXpozicid vége" jelek kiadasahoz hasznalja. Ennek az értéknek az el6z6 pontban beallitott
ertéknél alacsonyabbnak kell lennie. A valodi expozicids idét, valamint egyéb beallitasokat a
kameran kell elvégezni, ezeket a mechanika nem vezérli.

6. A kézivezérlbn megadando az elkészitendd felvételek szama a kezd6ponttdl a végpontig. A
felvételek maximalis szama 65535 lehet. A kivant felvételszam megadasa utan nyomja le az
ENTER gombot.

Megjegyzés: Az elkészitheté felvételek szama természetesen fligg a kameran elvégzett
képmindség-beallitasoktdl is, valamint a kamera szamara rendelkezésre allo tapellatastol is. Minél
nagyobb felbontasban és jobb mindségben tarolja a képeket, annal kevesebb fér el eqy adott méretii
memoriakartyan.

7 Akézivezérl6 megerésitést kér a felvételkészités elkezdéséhez. Nyémja meg az 1-es gébmbét a
felvételkészitéshez, vagy a 2-es gémbét a flinkciobdl vald kilépéshez.

8. A felvételkészités kezdetekor a mechanika a kiindulopontra all, majd megkezdi a felvételek
készitését. Akézivezérl6 kijelzdjén lathato a felvételsorozat készitésének allapota. Afelsé sorban
olvashaté az éppen elkészitett felvétel sorszama, illetve a készitend6 felvételek teljes szama.
Amennyiben az egyes felvételek kdzott megfeleléen nagy id6 telik el, egy visszaszamlald is
megjelenik, amely a kovetkez6 felvétel készitéseig hatralevo idét jelzi.

9. A felvételkészités barmikor megszakithatd az ESC gomb lenyomasaval. A kézivezérld
lehetéséget ad a funkcidbdl valo kilépésre, illetve a felvételek folytatasara is. Nyomja le az 1-es
gbmbét a felvételkészités félytatasahbz, a 2-es gémbét pedig a kilépshez.
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Beallitasi menul (Cénfiglratién Men()

A panoramafunkciok menupont (Panoramic Functions) alatt a gérgetégombok hasznalataval
elérhetd a beallitasi menl (Configuration menu) a két kilénféle kamera beallitasahdz.

1. valassza ki a Camera Setting (kamerabeallitasok) menupontot, majd nyomja le az ENTER
gombot. A kézivezeérl6 ekkor lehetéséget ad a két tarolhaté kamera egyikének kivalasztasara.
Hasznalja a gorgetbgombokat a kamera kivalasztasah6z, majd nyémjale az ENTER gémbaét.

2. Akézivezérl6 lehet6séget ad az adott kamera tipusanak megdasara. Nyomja le az 1-es gombot a
név megadasahoz.

3. Nyomja le az ENTER gombot. A kijelz6 fels6é soranban a valaszthaté betlk jelennek meg.
Hasznalja az iranygombokat a megfelelé betl kivalasztasahoz, majd nyomja le az ENTER
gombot. Nyomja le ismét az ENTER gombot a kdvetkez6 betl beirasahoz. A gérgetégombok
hasznalataval valthat kis- és nagybetlk kozott, a szamok beirasahoz pedig a numerikus
billentylzet hasznalhat6. Anév bevitele utdn nyomjale a SETUP gombot.

Akijelz6 ekkor a kovetkez6 adatok modositasara nyujt lehetbséget:
« latdmez6 (vizszintesen)
« latdmez6 (fuggdlegesen)
- afelszereltkameraallasa (vizszintes —landscape vagy fuggéleges — pértrait)
e expoziciosidd

Hasznalja a gorgetégombokat a megfelel6 tétel kivalasztasahoz. Az adat megvaltoztatasahoz
nyomja le az ENTER gombot. Hasznalja a gérgetégombokat, illetve a numerikus billentylzetet a
megfelel6 érték beviteléhez. Amodositasok vegeztével nydmja le az ESC gémbét.

4. A kézivezerl6 lehetéséget ad a valtoztatasok elmentésére vagy eldobasara. Az adatok
mentéséhez nyomja le az 1-es gombot.

Parkolépoziciéba mozgatas (Slew to Home)

A parkdlépézicidba allas séran a mechanika alaphelyzetbe all. A menltpént kivalasztasa (tan az
ENTER gémb lenydmasaval allithatja ebbe a helyzetbe a mechanikat.

Videofelvétel

Az AllView ,Video Couring" funkci¢janak felhasznalasaval oly modon van lehet6ség videofelvétel
készitésére, hogy ekdzben a mechanika folyamatos sebességgel mozog egy megadott pozicidbdl a
masik pozicidba. Nincs szukség a mozgatas sebességének szamitasara, csupan a kezdd- és a
végpont megadasara, valamint a célpont eléréséig eltelt id6 megadasara.

1. A Panoramic Function menubdl a gérgetégombok segitségével valassza ki a ,Video Coursing"
funkciot, és nyomjale az ENTER gombot.

2. Aziranygbmbdk segitseégével mézgassa a kamerat a kiindlasi péntra, majd nyémjale azENTER
gémboét.

3. Az iranygbmbd&k segitségével mbzgassa a kamerat a vegallap6tba, majd nyémja le az ENTER
gémbét.

4. Ezt kovet6en adja meg a kezd6ponttdl a végpontig valé mozgasra felhasznalando idét 6ra, perc
€s masodperc egységekben. Az idé megadasa utan nyomja le az ENTER gombot. Amaximalisan
megadhato6 idé 9 éra 59 perc 59 masodperc.
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5. Ezt kdvetben a kézivezérld lehetdéséget ad a felvétel megkezdésére. Ehhez nyomja le az 1-es
gombot.

Megjegyzés: A mechanika a mozgas elkezdésekor exponaléjelet kiild a beépitett SNAP porton
keresztiil. Ezt a jelet felhasznalhatja a videokamera vezérlésére. Tanulmanyozza a videokamera
vagy fényképezbgép leirasat a tekintetben, hogyan hasznalhaté fel a mechanika altal kiadott jel.

6. Amennyiben a mechanika elérte a végpontot, a kézivezérld lehetéséget ad a felvétel
megismétiésére. Nyomja le az 1-es gombdét a felvétel ismétléséhez, vagy a 2-es gébmbét a
,Panéramic Flnctién" menlbe valé visszatéréshez.
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Csillagaszati felhasznalas

Az AZ GOTO uzemmoddban egy teljes értékli GoTo-rendszer segitségével az égbolt csodait
talalhatja meg igen konnyedén, amelyek kozott szerepelnek bolygdk, kodok, csillaghalmazok,
galaxisok és szamos mas objektum. A kivalasztott célpontra a mechanika segitéségvel a miszer
néhany gombnyomas utan automatikusan raall. A felhasznalébarat mentbél konnyel elérhetd akar
42900 égi objektum.

A SynScan AZ kézivezérldje

Akézivezerld kabele egyik végeén 8 csatlakozos RJ-45 csatlakozoval, masik végeén 6 érintkezos RJ-
12 csatlakozodval rendelkezik. Az RJ-45 csatlakozoval ellatott vegé csatlakoztassa a kézivezérlébe,
a masikat pedig a mechanikafejbe. A kézivezérlé aljanak kozepén (e. abra) levé csatlakozo
szamitogéppel vagy mas eszkdzokkel valdé RS-232-es soros kapcsolatra szolgal (. az
"Osszekapcsolas szamitoégéppel" fejezetet). A kiilonalld tapcsatlakozo lehetdvé teszi a kézivezérld
tavcsémechanika nélkuli hasznalatat, példaul az adatbazisban vald tallézaskor vagy a szoftver

frissitésekor.

[

RJ-45 RJ-12 12V tap

35. abra

Figyelmeztetés: A kézivezérld aljan levd tapcsatlakozé csak a kézivezérld tavcsétdl fuggetlen
hasznalatakor szlkséges. Tavcsdves felhasznalaskor hasznalja a mechanikafejen levd
tapcsatlakozot.

Figyelmeztetés: A SynScan és a szamitogép 0sszekapcsolasahoz csak a csomagban talalhato
RS-232-es soros kabelt hasznalja.

A SynScan AZ kézivezérl6je segitségével elérhetd a tavcsé mbzgatasa, valamint a kézivezérlében
tarélt, sokféle égi 6bjektimdk tartalmazé adatbazis. A kézivezérld kétsérés, 16 karakter
megjelenitésére alkalmas, megvilagitétt kijelzbvel rendelkezik. 4 f6 kategdridba 6szthatok a
kézivezerl6 gbmbijai (36. abra).

Moédgombok

Ezek agémbdk a kijelz6h6z kozel, a felsé részben kaptak helyet:

ESC - akiadétt parancs megszakitasara, illetve a menuben egy szinttel valo6 visszalépésre szélgal
SETUP-abillentyl lenydmasaval rogton a "Setlip" (Beallitas) menlpént hivhato el

ENTER - a funkcié kivalasztasara, almenukben valé belépésre, és egyes miveletek
végrehajtasanak jovahagyasara szélgal
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Iranygombok

Kijelz8

Gorget6-

O>®E
DDE

OO@

gombok

—

Gorgetégombok (37. abra)
Afel és le nyilakkal gorgethet a menuben, vagy az

Tobbfunkciés gombok (38, 39. abra)

.

adatbazisban.

36. abra

Ezen gombok segitségével szinte barmely tzemmaddban vezérelheti a tavcsovet. A gombok le
vannak tiltva, ha a kézivezérlé éppen egy célpontra mozgatja a tavcsovet. Ezekkel a gombokkal
mozgathatja az objektumot a latbmez6 kozepére, vagy hasznalhatja kézi vezetésre. A balra és
jobbra nyilak az adatbevitel soran a kurzort mozgatjak.

Ezek a billentylk a kézivezérl6 kozépsd és alsd részén talalhatok. Két kulonallé funkciora is
hasznalhatdk: adatbevitelre és gyors referenciagombként

TOUR gomb - segitségével az éppen lathatd égi objektumok kozott tehet egy turat

RATE gomb -a mozgatas sebességét valtoztatja. 10 sebesség kozul valaszthat a O (leglassabb) és
a9 (leggyorsabb) k6zott.

UTILITY gomb -kuldnféle adatok kijelzésére szolgal (pozicid, idé, stb)
USER gomb - 25 el6re definialt égi koordinata felkeresését teszilehetbvé

ID gomb -informacidkat az égi objektumrdl, amelyre éppen atavesé néz

NGC, IC, M, PLANET és OBJECT gombok - biztositanak hozzaférést a kézivezérl6 tobb, mint
42900 objektumahoz (New General Catalogue, Index Catalogue, Messier-katalogis, Bolygok)
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37. abra 38. abra 39. abra

AZ Goto uzemmod hasznalata

Kezdeti beallitas

1.
2.
3.

Bizonyosodjon meg rola, hogy a mechanika vizszintben all.
Iranyitsa a tavcsovel valamely fényes csillag felé.

Csatlakoztassa a kézivezérlét a mellékelt kabel segitségével. AutoTracking mechanikak
esetében, csatlakoztassa a 12V-os tapkabelt a mechanikaba a mechanika bekapcsolasahoz. A
Multifunkciés mechanikak esetében hasznalja a fékapcsolot.

. Akézivezdrlbn megjelend bejelentkezd képernydn olvashaté a szoftver verziészama. Nyomja le

az ENTER gombot a beallitas megkezdéséhez. Akézivezérlén az “OPERATING MODE:” Gzenet
jelenik meg. A gorgetégombok segitségével valassza ki az “Astronomical Mode” (Csillagaszati
Uzemmad) tételt, és nyomja le az ENTER gombot.

. A kijelzén egy figyelmeztetés jelenik meg, amely a Nap észlelésétdl 6v megfeleld felszerelés

hianyaban. Nyomja meg az ENTER gombot, ha elolvasta az Gizenetet.

Megjegyzes: A kézivezeérld vords hattervilagitasa idével elhalvanyul, majd a gombok vilagitasa
kikapcsol 30 masodperc utan, ha nem hasznalja a kézivezeérlét. Ismételt gombnyomasa a vilagitas
ismét aktivlesz.

6.

A kézivezérlébn a “SET LOCATION:” Uzenet jelenik meg. A foldrajzi hely megadasara két
lehet6ség kinalkozik. A gorgetégombok segitségével valassza ki a megfelel6 mddot, majd
nyomjale azENTER gombot:

- “Select City” (Varos kivalasztasa): a kézivezérld felkinalta Egyesiilt Allamokbeli (United States)
vagy nemzetkdzi (International) listabol valaszthato ki a kivant varos. Amennyiben az Egyesult
Allamokat valasztja, a varos kivalasztasa elétt az allam kivalasztasat kell megtenni. A
nemzetkozi lista hasznalatakor el6szor az orszag, majd a varos kivalasztasara kerulhet sor.
Amennyiben a kivant varos nem talalhaté meg a listan, valassza a legkdzelebb fekvd
telepulést. Kb 120 km-es tavolsagig a médszer kivaldan hasznalhaté.

- “‘Edit Cb6rdinates” (Kb&drdinatak megadasa): Adja meg a foldrajzi kddordinatakat a
szambillenty(lik segitségével. El6szor adja meg a hésszusagi ké6rdinatat, majd a szélességet.
Agorgetdbgdbmbdk segitségével valaszthat az égtajak kozott: W (nylgat) vagy E (kelet), illetve N
(észak) vagy S (dél). A balra és j6bbra nyilakkal mézgathatja a kirzért, majd az ENTER
lenybmasaval viheti be az adat6kat. A megadétt kéordinatak korulbelul a kovetkezbk lesznek:
01910'E47 30'N
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7. Amennyiben a varos kivalasztasa lehet6séget valasztotta az el6z6 Iépésben, nincs szukség az
id6zona megadasara. Amennyiben kézzel adta meg a koordinatakat, szikséges az id6zona
kivalasztasa. Ehhez a kovetkez6 lehet6ségek allnak rendelkezésre:

Select Time Zone (ld6zéna kivalasztasa): id6zéna kivalasztasa a megjelené listarol

Enter Time Zone (Id6zéna megadasa): Adja meg a helyi id6zonat a gorgetbgombok és a numerikus
gombok hasznalataval (+ kelet, - nyugat esetén). Magyarorszagon a +1 beallitast alkalmazza.
Nyomjale azENTER gombot a bevitelhet. Amegadott adat a kovetkez6kepp fest: +01:00.

8. Adja meg az aktualis datumot hh/nn/éééé formaban, majd nyomja le az ENTER gombot.

9. Adja meg a helyi idét 24 6ras formaban (du. 2 éra = 14:00). Nyomja le az ENTER gombot a
bevitelhez. Tévedés esetén nyomja le az ESC gombot. Amennyiben megfelel6k az adatok,
nyomjale ismétaz ENTER gombot a nyariid6szamitas beallitasahoz.

10.A kijelzdén a "DAYLIGHT SAVING?" (Nyari id6szamitas?) tzenet jelenik meg. Valassza ki a
megfelelét a gérgetdgombokkal, majd nyomja le az ENTER gombot. Ezutan a "Begin alignment?"
(Betanitas megkezdése?) kérdés jelenik meg. Nyomja le az "1" gombot vagy az ENTERt a
betanitas megkezdéséhez. Hasznalja a"2" vagy az ESC gombokat a betanitas kihagyasahoz.

Tipp: Hiba esetén egyszeriien nyomja le az ESC gombot a kilépéshez, majd az ENTER
segitségeével lépjen vissza.

11.Abeallitasok befejezése utan a SynScan kézivezérld készen all a betanitasra. Akijelzén a “Begin
alignment?” Uzenet jelenik meg. Nyomja le az 1-es gombot a betanitas megkezdéséhez.

Betanitas

Annak érdekében, hogy a SynScan AZ pontosan megtalalhassa a kivalasztott objektumokat az
eégen, el6szor is két vagy harom ismert helyzetl csillag beallitasaval szikség van a mechanika
betanitasara. Ahogyan Foldink 24 éra alatt megfordul tengelye korul, az égen lathaté objektumok
egy ivet leirva haladnak az égbolton. A betanitas soran adott informaciok segitségével a mechanika
képes modellezni a helyi égbolt latvanyat, és az objektumok mozgasat. A betanitas barmikor
megismételhetd az "Alignment" (lllesztés) menlupont kivalasztasaval a fémenubél.

Kétféle modon végezheti el a bedllitast: a legfényesebb csillag kivalasztasaval vagy a 2 csillagos
betanitassal. Amennyiben elsé alkalommal hasznalja a mechanikat, vagy nem tajékozdédik még
kell6 biztonsaggal az égen, a legfényesebb csillaggal végzett beallitas ajanlott. Ennek soran a
mechanika kéri, hogy mozgassa a tavcsovet az égbolton éppen lathato legfényesebb csillagra. A
legfényesebb csillag altalaban igen kdnnyen kivalaszthat6 az égbolton.

Megjegyzés: Mielbtt a beallitast elvegezne, gy6zbdjoén meg rola, hogy a keresétavesé parhuzamos-
e afémdiszerrel.

Legfényesebb csillagraillesztés Tartomany  Azimut

1. A betanitasi menlben valassza a “Brightest Star alignment” opciét a eszak 315745

godrgetégombok segitségével, majd nyomja le az ENTER gombot. északkelet  0°-90°
. . . TR . kelet 45°-135°
2. Keresse meg az égbolt legfényesebb, viszonylag kulon allé csillagat. .
o S . " délkelet 90°-180°
Mozgassa a mUszert a tengelyek kilazitasa utan manualisan, vagy a ]
kézivezérlé gombjaival kdzelitdleg csillag iranyaba. del 135°-225
o “ " . o . . . délnyugat 180°-270°
3. Akijelzén a “Select Region” (tartomany kivalasztasa) jelenik meg. A yue
nyugat 225°-315°

gorgetbgombokkal valassza ki a megfelel6 tartomanyt, majd nyomja
le az ENTER gombot. északnyugat  270°-360° ,4



4. A tartomany kivalasztasa utan a kézivezérl6 a tartomanyban lathaté legfényesebb csillagok
listajat adja, amelyek fényesebbek 1,5 magnituddénal. A lista nem tartalmazza a horizonthoz 10
foknal kdzelebb vagy 75 foknal tavolabbi csillagokat és a bolygokat. Acsillag neve és fényessége
jelenik meg a kijelzén. Példaul, ha az Arcturus a kivalasztott csillag, 0 magnitudés fényessege és
pozicidja jelenik meg. Eszerint a csillag a 88,1 fokos azimut (E = kelet) iranyaban, a horizont felett
kb 24,1 fokkal talalhato (40. abra) Nyomja le az ENTER gombot a folytatashoz.

P A

1. Arcturus 0.0
E g8.1" 24.17

40. abra
5. Hasznalja a kézivezérl6 iranygombjait a csillag latbmez6 kozepére allitasahoz a
keres6tavcsdben, majd nyomja le az ENTER gombot. Ezt kovetéen kisebb mozgatasi
sebességgel (amelyet a RATE gomb lenyomasaval, majd a kivant sebesség: 0 (leglassabb) - 9
(leggyorsabb) értékének megadasaval valtoztathat), allitsa a csillagot a fémiszerben is a
latdmezd kozepére.

Megjegyzeés: A pontossag novelése érdekében célszerli nem bolygon elvégezni a betanitast.
Amennyiben a kivalasztott égitest mégis egy bolygd, a beallitas utan a kézivezérlén megjelend
fényes csillagokbdl valasszon egyet, amelyre a miszer automatikusan raal, majd lehetéség van a
betanitas elvégzésére ezen csillag segitségével. Az ENTER lenyomasaval a betanitas
folytathato.

6. Amint a csillag a fémlszerben a latdmez6 koézepén van, a kézivezérld egy masik csillag
kivalasztasara kéri fel, ha az objektum éppen egy bolygd lenne. Egyébként a kézivezérldn
megjelenik egy lista, amelyrdl a masodikként hasznalt csillagot valaszthatja ki. Valasszon a
megjelend listardl egy csillagot. Ekkor a mechanika megprobal automatikusan raallni a
kivalasztott csillagra. Az iranygombok segitségével ezt kdvetben allitsa be pontosan a latbmez6
koézepére az ujonnan felkeresett csillagot.

7. Amennyiben mindkét csillag beallitasa megfeleléen pontosan sikerult az "Alignment Successul”
(Sikeres betanitas) tGzenet jelenik meg, egyébként az "Alignment Failed" (Beallitas sikertelen)
Uzenet olvashato - ekkor probalja meg a betanitast ismét. A betanitasi funkciobol barmikor
kiléphetaz ESC gomb lenyomasaval.

Megjegyzés: a beallitas pontossaganak nbvelése érdekében a csillagok mozgatasakor ligyeljen ra,
hogy az utoljara lenyomott gomb a FEL és a JOBBRA gomb legyen.

Megjegyzés: A SynScan AZ egy révid sipszoval jelzi, ha megtalalta a kivalasztott objektumot. Ne
probalja meg éallitani a tavcsévet, mig a hangjelzés el nem hangzik. Ekkor csak az ESC gomb
lenyomasaval szakithato meg a miivelet.

Kétcsillagos betanitas

1. Amenuben valassza ki a "2-Star Align" (Kétcsillagos betanitas) uzemmaddot a gérgetégombokkal,
éslépjenbe azENTER lenyomasaval.

2. A SynScan AZ az égbolton lathaté csillagokat ajanlja fel kivalasztasra. A goérgetégombok
segitségével valasszon egy ismert csillagot és nyomja le az ENTER gombot. A mechanika
automatikusan az els6ként kivalasztott csillagra all. Az iranygombok segitségével pontositsa a
beallitast a mlszer okularjaba pillantva, majd nyomja le az ENTER gombot. 24



3. ASynScan AZ megjeleniti a listat a masodikként alkalmazhato csillagokrol. Ismét valasszon egy
csillagot, nyomja le az ENTER gombot. A keresés utan pontositsa az el6bbi pontban leirtakhoz
hasonl6an a beallitast.

4. Amennyiben sikeres volt a két csillag beallitasa, a kijelzén az "Alignment Successul" (Sikeres
beallitas) jelenik meg. Kudarc esetén az "Alignment Failed" olvashatd, ekkor prébalja meg a
betanitastismét.

Megjegyzes: A megfeleld csillagok kivalasztasa érdekében ligyeljen ra, hogy a két csillag kézott
legalabb 60 fok szbégtavolsag legyen az égen. Minél tavolabbi csillagokat valaszt, annal pontosabb
lehet a beallitas. Hasonlé horizont feletti magassagokban levé csillagok kivalasztasa is néveli az
eredmény pontossagat.

Megjegyzées: A beallitasok adatokat a kézivezérld kikapcsolt allapotban is megédrzi. Nincs sziikség
az ismételt betanitasra, amennyiben a kbvetkezb két feltétel teljeslil:

Atavcsovet parkolopozicioba allitia a kikapcsolas elétt.

Atavcséallvanyt nem mozgatja el. Nagy figyelemmel a kiegészitok fel- és leszerelése elvégezhetd.
A kézivezérld ismételt bekapcsolasakor lgyeljen ra, hogy a megadott id6 ugyanabbdl a forrasbol
Szarmazzon.

Nappali beallitas

1. A kézivezérl6 menuljében valassza a “Daytime Alignment” menupontot, majd nyomja le az
ENTER gombot. A Nap medgfigyelésére figyelmeztetd lizenet jelenik meg a kijelzén. Nyomija le
ismétaz ENTER gombot.

2. A kézivezeérldn a betanitashoz hasznalhato legfényesebb égi objektumok jelennek meg, mint
példaul a Hold, a fényes bolygodk, vagy a legfényesebb csillagok. A gorgetégomb segitségével
valassza ki a megfelel6 célpontot, majd nyomja le az ENTER gombot.

3. Akézivezeérld felkéri, hogy mozgassa a tavcsovet a kivant célpontra. Ezt kdvetéen nyomja le az
ENTER gombot, majd allitsa a célpontot a miszer latdmezejének kozepére. Befejezésul nyomja
leismétaz ENTER gombot.

Megjegyzés: Mivel a nappali beéllitas kevesebb objektumot hasznalhat fel, a GoTo-funkcio
pontossaga kisebb lehet, mint az el6z6ekben ismertetett modszereké. Bar esetleg az objektum nem
lesz benne a miiszerlatbmezejében, valészinlileg megtalalhaté lesz a keresétavesében.

Pontossag novelése (PAE)

Mindkét betanitasi modszer megfeleld pontossagot biztosit vizualis megfigyelésekhez. Ennél
pontosabb beallitdsok megvalositasahoz a SynScan a "Pointing Accurancy Enhancement (PAE)"
(kb. célzasi pontossag novelés) funkciét biztositja. Ezt a mdédszert kozel 85, a teljes égboltot lefedd
z6naban hasznalhatja. Ezen beallitas elvégzése nem okvetlen szukséges.

1. Az iranygombok segitségével allitsa pontosan a latdomezd kdzepére a legutdbb felkeresett
objektumot.

2. Nyomija le és tartsa lenyomva az ESC gombot 2 masodpercig. Akézivezérlén a "Re-center" (Ujra
beallitas kozépre) jelenik meg, illetve az objektum neve is felvillan harom alkalommal.
Amennyiben az objektum bedllitisa nem a kézivezérl6rél, hanem a szamitogépen futd
planetariumprogramrol tortént, az objektum neve helyett a "Last goto object" (Utolso "menjoda"
objektum) jelenik meg.
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3. Bizonyosodjon meg rola, hogy az objektum a latdmez6 kozéppontjaban van, majd nyomja le az

ENTER gombot. Amennyiben nem sikerul a mivelet, nyomja le az ESC gombot. Az ENTER
gomb lenyomasa utan a SynScan a modellben levd és a valddi helyzet kozotti kilonbséget
elmenti, és ennek megfeleléen korrigalja a modell-égbolt képét. Ezt kdvetden az égbolt ezen
terlletén az objektumok beallitasi pontossaga jelentésen megné.

Megjegyzés: a beallitasi adatokat a kezivezérl6 kikapcsolt allapotban is megébrzi a kbvetkezd
betanitasig.

A kézivezérlo adatbazisai

A kézivezeérl6ben Osszesen 42900 objektum adata talalhatd meg, amelyek a kovetkez6 ismert
katalogusokbdl szarmaznak:

Naprendszer - 7 bolygd, illetve a Hold és a Pluto

Fényes csillagok - Alegismertebb, sajat névvel rendelkez 212 fényes csillag
NGC - 7840 NGC objektum a Revised New General Catalogue katalégusbol
IC - 5386 objektum az Index Catalogue katalégusbol

Messier - a teljes, 110 objektumot tartalmazé Messier-katalogus

Caldwell - A109 objektumot tartalmaz Caldwell-katalégus

Kett6scsillagok - 55 ismert kettos

Valtozocsillagok 20 jél ismert valtozocsillag

SAO -29523 csillag

Az objektum kivalasztasa

Atavcsé beallitasa utan van lehetéség a 42900 objektum barmelyikének felkeresésére, haromféle
maodon.

Gyorsgombok

TOUR (tura) - egy elbére beallitott turan vezeti
végig a felhasznalot. A kézivezeérlé automatikusan
valasztja ki a legszebben lathaté mélyég

objektumot. Hasznalja a gorgetégombokat a lista
attekintéséhez, majd a kivalasztott objektumon

9 nyomja le az ENTER gombot. A kézivezérl6 a
kivalasztott objektum koordinatait jelzi ki, majd az

% e ENTER ismételt lenyomasaval a tavesS a
B 9 célpontra all.

41. abra
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M, NGC, IC - Ezekkel a gombokkal a legnépszerlibb célpontokat valaszthatja ki. A katalégus
kivalasztasa utan hasznalja a szambillentylket a kivant célpont kataldgusbeli szamanak
megadasahoz, majd nyomja le az ENTER gombot. A kézivezérl6 kijelzi a célpont koordinatait. A
gorgetégombok segitségével tovabbi informaciokhoz (méret, fényesség, csillagkép) juthat. Az
ENTER gomb ismételtlenyomasara a tavcsé a célpontra all.

PLANET (bolygo) - A gomb lenyomasaval a listarél a Naprendszer bolygdi kozul valaszthat. Az
ENTER lenyomasara az égitest koordinatai olvashatok, ismételt lenyomasara pedig a tavcsé a
célpontraall.

USER (felhasznaloi objektumok) - Afelhasznalé altal definialt objektumok kezeléséhez.

Megjegyzés: Amennyiben betanitas nélkil probalja hasznalni a GoTo-funkciot, a kézivezérlén a
“‘System needs alignment” lizenet jelenik meg.

OBJECT (objektum) gomb
A gomb hasznalataval kozvetlenul az
adatbazis-menu érhet6 el, ahol a kata-
I6gusonként felsorolt 42900 objektum érheté el.
@ Menurendszer
Az objektumkatalogus a foémenubdl a
@ gorgetégombok segitségével is elérhets. A
kivalasztott katalogusbol az ENTER gomb

| [NV A N AU (DU S R L DTN QU 4 D R

WIDI, e

42. dbra OBJECT CATALOG

43. abra

Egyéb funkciok
Show Position (Pozicio kijelzése) - az égi koordinatakat jeleniti meg, amelyre a tavcs6 éppen néz

Show Information (Informacio kijelzése) ebben az almeniben lehetéség van a helyi idd, a helyi
csillagidé, a hardver-, szoftver- és adatbazis-verzio kijelzésére. Amennyiben a kézivezérld
csatlakozik a mechanikahoz, a motorvezérl§ aramkorok verzioszama is megjelenik.

Park Scope (Alaphelyzet) Atavcsovet parkolopozicioba mozgatja.
PAE (Pointing Accurancy Enhancement) - a beallitasok pontossagat névels funkcio
Clear PAE data - a fenti pontosité beallitdsok elmentett adatait torli
GPS -ASynScan GPS vevérél torténé adatfogadast teszilehetévé

PC Direct Mode - szamitogéppel és planetariumprogramokkal valé kapcsolatteremtést tesz
lehet6bve.
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Beallitasi funkcidk

A beallitasi funkciok révén van lehetéség barmiféle adat médositasara, legyen az foldrajzi helyzet,
idépont. Nyomja le a Setup gombot vagy keresse kia "Setup" menupontot a menubdl.

Date (Datum) - a megadott datum mddositasa

Time (1d6) - a megadottidépont modositasa

Observing site (Megfigyel6hely) - a féldrajzi hely modositasa

Daylight Savings (Nyariidészamitas) - a nyariid6szamitas ki/be kapcsolasa

Alignment - csillagokkal végzett betanitas

Alignment - a betanitasifunkcio elinditasa

Alignment Stars (illesztés csillagokra)

- Auto Select (Automatikus valasztas) - a kézivezérl6 a megfeleld csillagok listajat jelenitimeg

- Sort by (Rendezés) - a kivalaszthato csillagok nevuk szerinti sorrendben, vagy fényességuk
szerinti sorrendben jelennek meg

Backlash (Holtjaték) - segitségével a fogaskerekek megmunkalasi pontossagaibdl adodo holtjaték
okozta pozicionalasi hibak csékkentheték. Fontos, hogy értékét a valddi holtjaték értéke folé allitsa
be. Hasznalja a szambillenty(ket az adatok megadasahoz, el6szor a rektaszenzid, majd az ENTER
lenyomasa utan deklinacio iranyaban.

Tracking (Kovetés)

- Sideral Rate (Csillagsebesség) - csillagsebességl kovetés

- Lunar Rate (holdsebesség) - a Hold mozgasanak megfelel6 sebességi kovetés
- Solar Rate (napsebesség) - a Nap mozgasanak megfeleld sebességli kdvetés

- Stop Tracking (kdvetés kikapcsolasa) - a kdvetés kikapcsolasa

Megjegyzés: Az éragép-funkcié a mechanika betanitasaig nem hasznalhaté. A betanitast kbvetéen
a mechanika csillagsebességli 6ragepként miikddik.

Set Slew Limits (mozgatasi hatarok beallitasa) - beallithaté a két tengelyre vonatkozoan a tavesé
mozgatasanak hatara. Segitségével elkerllhetd a tubus és a mechanika, illetve az allvany
Utkozése. Abeallithatd értékek a mechanikatél és a felhelyezett tavesétél fliggenek.

Re-aling Encoder - a tengelyeken levé enkdderek helyes értékeinek visszaallitdsara szolgal a
betanitaskor hasznalt csillagokkal végzettismételt pontositas segitségével

Handset Setting (kézivezlérl6 beallitasa) - az LCD vilagitas er6ssége, a betiik kontrasztja, a sipsz6
hangereje allithato be. Ajobbra és balra gombokkal ndvelheti és csokkentheti az egyes paraméterek
értékét.

Factory Settings (gyari beallitasok) - a menupont segitésével minden beallitast a gyari értékre
allithatja vissza.

Felhasznaloi adatbazis

ASynScan kézivezeérldben 25 objektum adata menthetd el.

Objektum mentése az adatbazisba

1. Allitsa be a tavcsd latdmezejébe az elmenteni kivant objektumot. 28



2.Amenuben valassza ki az “Object Catalog”-ot és nyomjale az ENTER gombot.
3.Agorgetdgombok segitségével keresse ki az “User Object” tételt, és nyomja le az ENTER gombot.
Tipp: A felhasznaldi objektumok a kézivezérld 9-es
("Object”) gombjanak lenyomasavalis elérheték.
4. Vélassza ki az “Edit Objects” menupontot, €s nyomja
leazENTER gombot.
5. Valassza ki a RA és DEC (csillagaszati objek-
tumokhoz) vagy az Alt/az lehetéséget (foldi
célpontok-hoz). Nyomja le a valasztasnak

megfeleléen az 1-es vagy 2-es gombot.
8

6. A kézivezérlé kijelzi a mulszer altal mutatott égi
célpont koordinatait. RA/DEC mdédban a RA
@ @ koordinata kijelzése ¢ra, perc formaban, a DEC
koordinata pedig fokokban jeelnik meg. Alt/az
44 . 4bra esetében mindkét koordinata fokokban és percekben

jelenik meg, el6szor az azimut, majd a magassag
értéke.

Tipp: A megjelend koordinata-értékek a BALRA és JOBBRA, valamint a numerikus gombok
segitségével szerkeszthetbek. A modositott adatok az ENTER gomb lenyomasaval mentheték el.
Amennyiben a koordinatak érvénytelenek, a mentés nem torténik meg.

7. Nyomja le az ENTER gombot a pozicio mentéséhez. A 45. abranak megfelel6en valassza ki a
taroldhelyet, majd nyomja le ismétaz ENTER gombot.

Figyelmeztetés: A felhasznalt tarolohelyen mar foglalt lehet. Az ismételt mentéssel az el6zdleg
tarolt koordinata elveszik. Ajanlott a mentés el6tt attekinteni a hasznat taroldk tartalmat.n.

e oy

Save? <ENTER>
User obj. # 03

45, abra

8. Mentés utan a kézivezeérl6 a “View Object?” kérdést teszi fel. Az ENTER gomb lenyomasaval a
miszer a célpontra all, az ESC lenyomasaval pedig visszatérhet az objektumok szerkesztését
lehetbvé tevé menupontba.

Objektum eléhivasa

1. Az User Object menubél a gorgetégombokkal valassza ki “Recall Object” (Objectum el6hivasa)
menupontot, majd nyomjale az ENTER gombot.

2. A gorgetégombok segitségevel keresse ki a kivant objektumot. Nyomja le az ENTER gombot a
koordinatak megtekintéséhez. A “View Object?” kérdésre adott ENTER-rel a miszer a célpontra
all.

3. Amennyiben a kivalasztott taroloban még nincs adat, a kézivezérl6 nem kezdi el mozgatni a
muszert.

Megjegyzés: Horizont alaoknal a “Below HorizoA” lizenet jelenik meg. 29



Ismeretlen objektum azonositasa

A SynScan AZ kézivezérl6 képes a tavcsdben latott objektum azonositasara is. Ehhez az alabbi
Iépéseket kell kovetnie:

1. Allitsa az ismeretlen objektumot a latdmezd

% kozepére.
2. Nyomja le az ID gombot a 46. abranak

megfeleléen.

3. A kézivezérl6 megjeleniti az adott pozicid
kozelében levd objektumokat mindegyik ismert

katalégusbdl, a célponttol vald tavolsagukkal

egyutt. A gorgetégombok segitségeével valaszthat
OBJECT . .
a célpontok kozdl.
4. Nyomjale az ESC gombot a kilépéshez.

46. abra
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Szamitoégeépes csatlakozas

A SynScan AZ kézivezérlé megfelel6 soros kabelen keresztul csatlakoztathaté szamitdgéphez is.
Szamos elérhet6 planetariumprogram képes igy a tavcsovet vezérelni. Minden 3.00-as vagy
késbbbi verzioju kézivezérld kompatibilis a Celestron NexStar 5i/8i és a NexStar GPS protokolokkal.

RJ-11 Pin-outs

1= EXPD+
[ A ® ™|z
3= GND

4= EXPD-

RJ- 11 5= RD
654321 6= +12V

47. abra 48. abra

1. Bizonyosodjon megrdla, hogy a mechanika betanitasa megtortént.

2. Csatlakoztassa az RS-232 kabelt a kézivezérld aljan levé RJ-11 csatlakozéhoz (47. abra),
valamint a szamitdgép egy soros portjahoz.

3. A kivalasztott planetariumprogrammal valassza ki a “Sky-Watcher”, “Celestron NexStar 5i/8i”
vagy “Celestron 8/9/11 GPS” mechanikak valamelyikét, majd kovesse a megjelend utasitasokat a
kapcsolat megteremtéséhez.

Figyelmeztetés: Ne hasznaljon mas forrasbdl szarmazd soros kabeleket. Ezek hasznalata
karosithatja a szamitogépet vagy a kézivezérlét. Sajat kabel készitése esetén kulonds
gondossaggal jarjon el, bizonyosodjon meg réla, hogy csak a 2-es, 3-as és 5-0s labak kapcsolédnak
aszamitogephez.

Tipp: Amennyiben szamitégépén nincs soros port, de van USB port, vasaroljon egy USB-soros
atalakito adaptert, majd telepitse ennek meghajtoprogramjat a hasznalat el6tt.

4. A csatlakozas megtorténte utan a planetariumprogram felhasznalasaval allithatja célpontokra a
miszert.

Figyelmeztetés: Ne szintesse meg a kapcsolatot a szamitégép és a kézivezérld kozott a
planetarium-program hasznalata kézben. Ez a program lefagyasahoz vezethet.
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A kézivezérlo szoftverfrissitése

A 3.00-as verziotol kezdve lehetbség van kézivezeérl6 frissitésére. Alegfrissebb verzio a Skywatcher
weboldalarol tolthetd le.

Rendszerkovetelmények

SynScanAZ kézivezérld, 3.00-as vagy késébbi verzioval
Windows 95 vagy frissebb operacios rendszer
RS-232C soros port a szamitégépen

kabel (csomagban mellékelve)

tapegység, amely 7,5-15V/100mA kimenetre képes. A csatlakoz6 atmérdje 2,1mm, a kdzponti

csatlakozé pozitiv.

Elokészuletek

1.

Hozzon létre egy kdnyvtarat a szamitogépen a SynScan AZ szoftverével kapcsolatos fajlok

szamara.

. Latogasson el a Skywatcher honlapjara: http://www.sky-
watcher.com/swtinc/customer_support.php?class1=1&class2=110

. Toltse le a Firmare Loader szoftvert az el6zbleg létrehozott kdnyvtarba. Erre a szoftverre

Iétrehozhat egy linket is az asztalon. Ezt egyszer kell letdltenie, ez a program képes az 0sszes

frissitést feltolteni a kézivezérlébe.

A szoftverfrissitése

1.

Csatlakoztassa a soros kabelt a kézivezérl6be és a
szamitogepbe

. Nyomja le a "0" és "8" gombokat egyszerre, tartsa lenyomva

Oket, és csatlakoztassa a kézivezérl6 tapkabelét (49. abra)

. A kézivezérld hangjelzéssel jelzi az indulast A kézivezérldn a

"SynScan Update Ver. X.X" jelenik meg.

. Futtassa le az el6zdleg letoltott Firmware Loader programot (50.

abra). A "HC. Version" gomb lenyomasaval ellendrizheti a
kézivezerl6 hardver-, szoftver-, és adatbazis verzioszamat.

. A "Browse" (tall6z) gombbal valassza ki a megfelel6 szoftvert,

majd az "Update" gomb lenyomasaval toltse at a kézivezérldbe.

. Amikor a feltoltés veéget ért, a statuszsorban az “Update

Complete” Uzenet jelenik meg. A SynScanTM kézivezérlé ekkor
a legfrissebb szoftverrel bir. Altalaban koriilbeliil 30
masodpercre van szukség a szoftver frissitéséhez. Ennél
valamivel tovabb tarthat, ha USB-r6l RS232-re atalakitot
hasznal.

. Toltse le a legfrissebb szoftvert, amely neve SynScanVXXXXAZ.ssf (XXXX jelzi a verziészamot).

49. abra
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| SynScan Firmware Loager —_ JSEIFY
SynScan Firmware Loader
1.0
FirnmmFlh:“ Browse
Linda | HC. Yersion |
50. abra

Tipp: Ha a "Can not connect to a SynScan hand control" ("Nem lehet csatlakozni a SynScan
kézivezérl6h6z") Uzenet jelenik meg, ellendrizze a kabel csatlakozasait és magat a kabelt is. Zarjon
be minden alkalmazast a szamitdgépen, ami hasznalhatja a soros portot, €s prébalja megismét.

Tipp: Ha a "Firmware update failed..." ("Szoftverfeltoltés sikertelen") Gzenetet kapja, kapcsolja ki és
be a kézivezérl6t a tapkabel eltavolitasaval, majd uUjra csatlakoztatasaval. Ismételje meg a
szoftverfrissitést.

Tipp: Alapbeallitas szerint a SynScanTM kézivezérld és a szamitdégép kozotti kommunikaciod
sebessége 115 kbit/sec. El6fordulhat, hogy a szamitégépen levé RS-232C soros port nem tamogat
ilyen magas atviteli sebességet. Amennyiben a szoftverfrissités néhany alkalommal sikertelen,
prébalja meg csokkenteni az adatatviteli sebességet: nyomja le a "SETUP" gyorsbillentylt, miutan a
tapkabelt csatlakoztatta. Ezzel az adatatviteli sebességet 9,6 kbps-re csdkkentette. A kézivezérl
kijelz6jének jobb alsé sarkaban a "Lo" ("Low" = "Alacsony") sz6 jelzi az alacsony sebességet. A
szoftverfrissités |épései nem valtoznak, mindossze a szikséges id6 ndvekszik meg korulbelul 240
masodpercre.
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A fuggelék: Soros kapcsolat

A SynScan™ rendszer képes soros portrol, soros kabelen keresztil szamitégéprél
parancsokat fogadni. A kapcsolédas utdn a SynScan™ a legtébb
planetariumprogrambdl vezérelhetd. A SynScan™ a személyi szamitégéppel 9600
bit/sec sebességgel, paritas és stop bit nélkil kommunikal. Minden szdg 16 bites
értékként értelmezendd, hexadecimalis ASCIl kodolassal.

Leiras PC parancs ASCII | Kézivezérl§ valasza | Megjegyzés
Echo Kx Xt A kommunikacié
ellen6rzéséhez
Goto Azm-Alt |B12AB, 4000 # 10 karakteres
parancs. B = parancs,
12AB = Azm, vessz0,
4000 = Alt.
Ha a parancs érvénytelen
helyre mutat, nem térténik
mozgatas.
Goto Ra-Dec |R34B, 12CE # A taves6mechanika
polusraallasanak
megfelelének kell lennie. Ha a
parancs érvénytelen helyre
mutat, nem torténik mozgatas.
Azm-Alt Z 12AB, 4000# 10 karakteres valasz.
lekérdezés 12AB = Azm, vessz6,
4000 = Alt, #
RA-Dec E 34AB, 12CE# Polusraallas sziikséges
lekérdezés
GoToparancs |M #
visszavonasa
Folyik-e L O# vagy 1# 0=Nem, 1=Igen.
mozgatas? A"0" az ASCII 0 karakter
Beallitas J 0# vagy 1# 0=Nem, 1=Igen
rendben?
Kézivezeérld \ 22 Két bajt, értelmezése: 2.2
verzidja
Kovetés inditas | Tx Az Alt-Az kovetéshez
leallitas x=0 (kikapcsolas) csillagok
x=1 (Alt-Az) betanitdsa szikséges
x=2 (EQ, északi)
x=3 (EQ, déli)
32 bites r34AB0500, #
RA-DEC goto |12CE0500
32 bites e 34AB0500, Az utolso két karakter
RA-DEC kérdés 12CEOQ0500# mindig nulla
32 bites b23AB0500, #
Azm-Alt goto | 12CE0500
32 bites z 34AB0500, Az utolso két karakter
Azm-Alt kérdés 12CEO0500#
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Fizikai kapcsolat

RJ-11 Csatlakozé

RJ-11 DB9
1=NC

2=RD ——RD=2 — 123 5
3=GND GND = 5—

A DB9-es csatlakozd hatoldalanak kiosztasa

Tovabbi RS-232 soros parancsok

Kovetési sebesség beallitasa a kézivezérlében a soros porton keresztiil

1. Szorozza meg a kivant, ivmasodperc/masodperc egységben kifejezett sebességértéket
néggyel. Példaul, ha a kivant sebesség 120 szogmasodperc masodpercenként (ez kb. a
csillagsebesség nyolcszorosa), a SEBESSEG=480 lesz.

2. ASEBESSEG erteket fejezze ki két, egy bajton abrazolhaté szamként oly médon, hogy
SEBESSEG=FELSO*256+ALSO0O. Tehat, ha a SEBESSEG=480, akkor a FELSO=1, az
ALSO=224 |esz.

3. Asebesség beallitasahoz a kdvetkez6 8 bajt elkuldése szikséges:
a. pozitiv azimutalis mozgatas: 80, 3, 16, 6, FELSO,ALSO, 0, 0
b. negativ azimutalis mozgatas: 80, 3, 16,7, FELSO,ALSO, 0,0
c. pozitiv magassagi mozgatas: 80, 3,17,6, FELSO,ALSO, 0,0
d. negativ magassagi mozgatas: 80, 3,17,7, FELSO,ALSO, 0,0
4. Valaszként a kézivezérld a 35-0s értéket adja.

Lassu "menjoda" ("goto”) parancs kiadasa a kézivezérlonek.

1. Alakitsa at a szogértéket 24 bites szamma. Példaul, ha a kivant pozicio a 220°, akkor a
P0OS24=(220/360)*2*=10252743

2. A fenti szambdl képezzen harom, egy bajton abrazolhatd értéket oly modon, hogy
POS24=FELSO*65536+KOZEPSO*256+ALSO. A példaban tehat FELSO=156,
KOZEPSO=113,ALS0O=199.

3. Kuldje akdvetkez6 8 bajtot a kézivezeérlbnek:
a. azimutalis lassu goto: 80, 4, 16, 23, FELSO, KOZEPSO, ALSO, 0
b. magassagilassu goto: 80,4, 17,23, FELSO, KOZEPSO,ALSO, 0
4. Valaszkeént a kézivezerl6 a 35-0s értéket adja.

Az Alz/Az pozici6 alaphelyzetbe allitasa
1. Alakitsa a szogértéket a fenti példa szerinti 24 bites szamma.
2. Kuldje a kovetkezd 8 bajtot:
a.azimutalis poziciobeallitas: 80, 4, 16,4, FELSO, KOZEPSO, ALSO, 0
b. magassagi poziciobeallitas: 80,4, 17,4, FELSO, KOZEPSO,ALSO, 0
3. Valaszként a kézivezerl6 a 35-0s érteket adja.
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Technikai adatok

Teherbiras 4 kg
Tapellatas 8V — 15V egyenaram,

1 A (k6zpbnti csatlakdzo pozitiv)
Mé6tér és felbbntas: Egyenaramu szervométérok
Md&zgatasi sebességek: 0=1.0x

1=2x

2 = 8x

3 =16x

4 = 32x

5 = 200x

6 = 400x

7 = 600x

8 = 800x

9 = 1000x
Kovetési modok: csillagsebesség, Hbld- és Nap-sebesség
Kovetés maodja: Mindkét tengelyen torténé mozgatas
Betanitasi méd: Legfényesebb csillag,

ket csillag6s betanitas
Adatbazis: 25 felhasznaldi 6bjektlim, teljes M,

NGC, IC és SAO katalogis
— 0sszesen 42900 6bjektlim

A GOTO6 célraallasi pdntéssaga: akar 5 ivperc

Megjegyzes: A berendezést a radiointerferencias zavarok elkerlilése érdekében megfelelé
gondossaggal tervezték és épitették meg. Amennyiben azonban nem megfelel6 médon hasznalja,
interferenciat okozhat. Amennyiben észlelhetd interferencia lép fel a radio- vagy televiziovételben,
amelyet megerdésit az AllView mechanika ki- és bekapcsolasa, probalja megsziintetni a zavart a
kévetkezé lepésekkel:

« allitsamasiranyba a készulék antennajat

 helyezze tavélabbra aradié- vagy televiziokészuléket a mechanikatol
« amechanikat csatlakoztassa egy masik aramkoron levé aljzatba

« lépjen kapcsdlatba egy gyakorlétt szakemberrel
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